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2 Wichtige Informationen - Wartungsintervalle
HINWEIS

Lesen sie sich die folgenden Informationen durch und stellen Sie sicher, dass Sie diese verstanden haben, bevor Sie
lhre Planetenantriebseinheit anschlieBen oder in Betrieb nehmen..

lhre Digga Planetenantriebseinheit ist ein leistungsstarkes Anbaugerat fiir Bohrarbeiten, Schraubverankerungen (Pfeiler),
Kernbohrungen und andere extreme Einsatzbereiche, in denen hohe Drehmomente bendtigt werden. Um vorzeitigen
Verschleif und Defekte zu vermeiden und den Garantiebedingungen zu entsprechen, sollten Sie sich diese Erlauterung gut
durchlesen.

Bei allen Digga Planetenantriebseinheiten muss nach 30 Stunden (extreme Beanspruchung) oder 50 Stunden
(moderate Beanspruchung) oder 3-monatiger Nutzungsdauer, was immer zuerst kommt, der erste Olwechsel
durchgefiihrt werden, um ein korrektes Einfahren der Antriebseinheit zu gewaéhrleisten. Detailliertere Informationen
entnehmen Sie bitte dem Kapitel ,Wartung*“ in diesem Handbuch.

Wird der erste Olwechsel nicht innerhalb dieses Zeitraums durchgefiihrt, kommt es zu exzessivem VerschleiR im
Getriebe, was vorzeitige Defekte und ein Erléschen der Garantie nach sich zieht.

Nach dem ersten Olwechsel muss das Ol alle 300 Betriebsstunden (extreme Beanspruchung) bzw. alle
500 Betriebsstunden (moderate Beanspruchung) gewechselt werden. Alle 12 Monate ist eine volle Inspektion
erforderlich, die von einem autorisierten Dienstleister durchgefiihrt werden sollte. So wird sichergestellt, dass die
Voraussetzungen fiir Garantieleistungen erfiillt werden.

Sollte es wahrend des Garantiezeitraums zu einem Defekt kommen:

*  Wenden Sie sich unverziglich an Digga. Demontieren Sie lhren Antrieb keinesfalls, ohne zuvor eine schriftliche
Genehmigung und Anweisungen von Digga einzuholen.

. Es ist in analoger Form nachzuweisen, dass Inspektionen und Wartung stattgefunden haben. Dies erfolgt durch die Vorlage
von Betriebsaufzeichnungen und Aufzeichnungen zum Inspektionsverlauf (einschlieBlich der Seriennummer des Getriebes
und des Hydraulikmotors). Die Inspektion muss durch einen autorisierten Servicedienstleister von Digga durchgefiihrt
werden.
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3 An den Kaufer

Vielen Dank und herzlichen Glickwunsch zu Ihrer neuen Digga Planetenantriebseinheit.

Dieses Produkt ist mit aullerster Sorgfalt entwickelt und gefertigt worden, damit Sie sich viele Jahre lang darauf verlassen
kénnen. Um es in einem optimalen Zustand zu halten, miissen Sie darauf achten, die nétigen Olwechsel immer in den
genannten Intervallen durchzufiihren (Details hierzu entnehmen Sie bitte dem Kapitel ,Wartung“ dieses Handbuchs).

Vor dem Betrieb

Untersuchen Sie das Anbaugerat auf Transportschaden. Sollten Schaden feststellbar sein, lassen Sie die beschadigten
Teile reparieren oder austauschen, bevor Sie das Anbaugerat verwenden. Primar ist im Umgang mit der Einheit immer
der Nutzer flr die Sicherheit verantwortlich. Stellen Sie sicher, dass die Einheit nur von geschulten Personen genutzt wird,
die dieses Handbuch gelesen und verstanden haben. Sollten Sie bei einem Teil dieses Handbuchs oder einer Funktion
Verstandnisprobleme haben, wenden Sie sich vor Ort an Ihren autorisierten Digga Fachhandler oder den Hersteller, um
Klarung zu erbitten. Halten Sie dieses Handbuch griffbereit, damit Sie darauf Bezug nehmen kénnen. Das Handbuch muss
immer an neue Besitzer und/oder Nutzer des Antriebs weitergegeben werden.

Uber dieses Handbuch
Dieses Handbuch soll Ihnen helfen, Ihre Arbeit besser und mit gréRerer Sicherheit zu erledigen. Lesen Sie dieses Handbuch
sorgfaltig durch und machen Sie sich mit seinem Inhalt vertraut, bevor Sie die Einheit anschlieBen und verwenden.

Wartung
Verwenden Sie ausschlieRlich die Ersatzteile des Herstellers. Ersatzteile anderer Hersteller entsprechen moglicherweise nicht
dem erforderlichen Standard.

| VORSICHT

Gestatten Sie die Verwendung dieses Anbaugerétes nur Personen, die zuvor die Kapitel ,,Sicherheitsvorkehrungen* und
»Betrieb” dieses Handbuchs gelesen haben. Parken Sie das Fahrzeug immer auf festem, ebenem Gelande und ziehen Sie die
Bremse, damit die Einheit nicht weg rollen kann.



4 Inspektion und Vorbereitung fiir den Einsatz

DAS HANDBUCH GILT FUR DIE FOLGENDEN MODELLE
PREMIUMANTRIEBE MIT EINER ODER ZWEI GESCHWINDIGKEITSSTUFEN

PDD, PDX,PDZ, PDZ2, PDZ3, PDX2, PD5 PD12, PDT12 PD25,
PDX3, DD3, PD3, PDT3 PD6/PD6HF PD12-5-VIS PDT25,

PD4, PD4HF, PDT6, PDT6HF, PD7 PD14,PD15 PD30, PDT30

PDH Denotes... HALO PD8/PD8HF PD18, PDT18 PD33-7-VIS

PDTH... Denotes 2-SPD mit HALO PDT8, PDT8HF, PD18-5-VIS PD40, PDT40, PD50
PDXH... Denotes PDX mit HALO-Variante PD10/PD10HF PD22,PDT22, PDTS50
PDT10HF

Wahrend des festgelegten Garantiezeitraums gilt Ihre Digga Planetenantriebseinheit als nicht vom Nutzer wartbares
Teil. Jede nicht autorisierte Demontage fiihrt zum Verfall der Garantie. Alle Wartungs- und Garantiearbeiten mussen von
einen autorisierten Digga Servicedienstleister durchgefiihrt werden. Details erfragen Sie bitte bei lhrem 6rtlichen Digga Handler.
Um die Wartung und die Garantie zu vereinfachen, notieren Sie auf dieser Seite, welches Modell Sie besitzen und welche
Seriennummer lhre Einheit hat. Die entsprechenden Informationen kénnen Sie dem Typenschild auf dem Produkt entnehmen.

Modell: DIGGE O st
Model
Seriennummer: Name

Serial No.
Flow (max)
Pressure (max)

Power(max)| | RPM(max)|
Appror. 0il Capacity

olgGfi C€ o™ ¢

QLD 4207 Australia

Model
Name

Serial No.
Flow (max)
Pressure (max)
Power(max)l | RPM(max)l

Weight Approx. Oil Capacity

| o |1 ] —
HINWEIS *DE-000631 fir AUS & NZ  **DE-000626 fiir EU & UK

Datum des Kaufs:

oEowszs_wacEmavsTAuA DA\

DE-000631 MADE IN AUSTRALIA

Die Ersatzteilabteilung benotigt diese Informationen, um sicherzustellen, dass der autorisierte Servicedienstleister mit den
passenden Teilen beliefert wird.
** Die DIGGA Serienetikettennummer ist von der jeweiligen Region abhangig, wie oben dargestellt.
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4

Um jedwede Unannehmlichkeiten bei der

Inbetriebnahme zu vermeiden, priifen Sie bitte
im Vorfeld, ob Sie die folgenden Teile erhalten
haben, sofern sie von lhnen bestellt wurden.
Die einzelnen Teile konnen in Abhangigkeit
von der Maschine, an der die Antriebseinheit
angeschlossen wird, variieren.

Inspektion und Vorbereitung fiir den Einsatz

ZWEI
GESCHWINDIGKEITSSTUFEN
REF BESCHREIBUNG MENGE | GESCHWINDIGKEITSSTUFE 12Vi2
A Standard-Antriebseinheit oder Antriebseinhei‘t mit 1 . .
Ausschlagkontrollsystem oder Halo (vgl. Kapitel 17)
B Kupplungen mit Schnellentriegelung. Set . .
[} Hydraulikschlauchset. Set . .
D Klappstecker (Clip) oder Bolzen. 1 . .
E Verbindungsgarnitur fur Standard-Antriebseinheit. 1 . .
K Bolzen (Standard-Antriebseinheit/Verbindung). 1 . .
L Kabelbaum zur Digga Motorsteuerung (3 m). 1 Nicht zutreffend .
M Kabelbaumerweiterung 3 m/6 m/12 m/15 m. 1 Nicht zutreffend Optional
N Zweistufige Geschwindigkeitssteuerung. 1 Nicht zutreffend Optional
(o) Kippschalter zur Fernsteuerung. 1 Nicht zutreffend Optional
P Bodenschalter zur Fernsteuerung. 1 Nicht zutreffend Optional
Q 12 V-/24 V-Netzkabel. 1 Nicht zutreffend Optional
R QR-Code an der Antriebseinheit oder dem Handbuch 1 . .
REF FUR KOMPAKTLADER MENGE GESCHWINDIGKEITSSTUFE GESCHWINDIGKEITSSTUFEN
12V/24V
G Gleitrahmen. 1 . .
J Bolzen (Tréger/Verbindung). 1 . .
F-1 Standard-Gleittrager. 1 . Optional
F-3 | Trager fiir Ausschlagkontrollsystem (falls zutreffend). 1 . Optional
S Adapterkit Kabelbaum CAT/ASV/TEREX. 1 Nicht zutreffend Optional
T Adapterkit Kabelbaum (14-POLig). 1 Nicht zutreffend Optional
FUR BAGGER EINE GESCHWINDIGKEITSSTUFEN
REF MENGE GESCHWINDIGKEITSSTUFE 12V/24V
H Standard-Baggerkupplung. 1 . Optional
| Verbindung (passend zur Baggerkupplung). 1 . .
F-2 | Trager fiir Ausschlagkontrollsystem (falls zutreffend). 1 . Optional
j ZWEI
REF | FUR MINILADER MENGE GESCHWINDIGKEITSSTUFE GESCHWIN|[;I\$§IZK“E\IITSSTUFEN
U | Antriebseinheit mit Halterung fiir Minilader. 1 . Nicht zutreffend
ALLE ANDEREN MASCHINEN
GESCHWINDIGKEITSSTUFE | GESCHWINDIGKEITSSTUFEN

MaRgefertigter Rahmen.

*Hinweis: ¢ Denotes mitgeliefert.




5 Sicherheitsvorkehrungen — Allgemeine Angaben

Sie mussen alle Sicherheitsvorkehrungen verstehen, die auf Ihrem Anbaugerat und in diesem Handbuch vermerkt sind.
Beachten Sie insbesondere die Informationen, die mit den folgenden Hinweisen versehen sind. Die Sicherheitsvorkehrungen
mussen beim Betrieb und der Wartung des Anbaugerates immer befolgt werden.

/\ GEFAHR

Die Kennzeichnung ,,GEFAHR" verweist auf eine unmittelbar bevorstehende geféhrliche Situation, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zum Tod fiihrt.

/\\ WARNUNG

Die Kennzeichnung ,WARNUNG* verweist auf eine potentiell gefahrliche Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kénnte.

| VORSICHT

Die Kennzeichnung ,,VORSICHT" verweist auf eine potentiell gefahrliche Situation, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu
leichten oder mittelschweren Verletzungen oder zu Sachschaden fiihren kdnnte.

HINWEIS

Sie werden auch Informationen finden, die mit dem Signalwort ,HINWEIS“ gekennzeichnet sind. Diese ergéanzenden
Sicherheitsinformationen oder allgemeinen Informationen sind fiir die Wartung und den Betrieb lhres Laders von Bedeutung.
Wahrend des alltdglichen Betriebs Ihres Anbaugerats werden Sie eine Vielzahl von Situationen erleben, die in diesem
Handbuch nicht aufgefihrt sind. Wir raten lhnen, vor der Aufnahme der Arbeiten immer abzuschatzen, welche Risiken an
dem konkreten Arbeitsplatz und im Zusammenhang mit der konkreten Aufgabe gegeben sind. Greifen Sie auf angemessene
Strategien zur Risikovermeidung zuriick, um die Sicherheit zu jedem Zeitpunkt zur obersten Prioritdt zu machen. Sollte dies
nicht ausreichend sein, brechen Sie die Arbeit ab und bitten Sie einen qualifizierten Sicherheitsberater um Hilfe.
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5 Sicherheitsvorkehrungen — Allgemeine Angaben
Vorkehrungen in Bezug auf Leitungen (Dial Before You Dig)

« Diese Dienstleistung wird in Australien angeboten. BeforeUdig ist die entsprechende Dienstleistung in Neuseeland.

*  Nehmen Sie die Arbeiten an einem neuen Ort grundsatzlich erst dann auf, wenn alle unterirdischen Leitungen im
Arbeitsbereich gekennzeichnet wurden. Es besteht eine hohe Wahrscheinlichkeit, dass Stromkabel, Telefonleitungen,
Kabeldrahte, Gas-, Wasser- und Abwasserrohre vorhanden sind. Werden diese versteckten Gefahrenquellen bei der
Arbeit mit dem Lader ungewollt zerstort, kann es zu kritischen Situationen und Sachschaden kommen.

* Invielen Landern gibt es bestimmte Dienste, die Sie Uber die im Arbeitsbereich verlegten unterirdischen Leitungen
informieren kdnnen. Ist eine solche Mdglichkeit vorhanden, empfiehlt es sich, die Dienstleistung in Anspruch zu nehmen,
bevor mit dem Baggern, dem Bohren, dem Grabenaushub oder einer anderen Form von Aushub- und Erdarbeiten
begonnen wird.

f

° VORSICHT

Vor der Aufnahme der Arbeiten miissen Sie sicherstellen, dass die im Arbeitsbereich verlaufenden unterirdischen
Versorgungsleitungen gekennzeichnet wurden. Die Kennzeichnungen miissen den jeweiligen Gesetzen oder der bewahrten
Praxis entsprechen.

Alveolengéngiger Quarzfeinstaub und andere gefahrliche Staubarten
«  Es empfiehlt sich, wahrend des Betriebs dieses oder eines anderen Maschinenanbaugerats, das grofe Staubmengen
produzieren kann, ein System zur Staubunterdriickung oder Staubsammlung und gegebenenfalls auch personliche
Schutzausristung zu verwenden.
Lackentfernung vor SchweiB- und Erhitzungsarbeiten

»  Wenn Lacke durch SchweiRarbeiten, Létarbeiten oder den Kontakt mit einem Brenner erhitzt werden, kénnen gefahrliche
Dampfe/Staub entstehen. Fiihren Sie alle Arbeiten im Freien oder an einem gut beliifteten Ort durch und achten Sie auf eine
sorgfaltige Entfernung von Lacken und Losemitteln.

» Entfernen Sie Lacke, bevor Sie Schweil’- und Erhitzungsarbeiten beginnen. Achten Sie darauf, den Staub nicht einzuatmen,
wenn Sie Lacke durch Schmirgeln und Schleifen entfernen. Tragen Sie eine zugelassene Atemschutzmaske. Wenn Sie
Lésemittel oder Lackentferner verwenden, waschen Sie den Lackentferner vor dem Schweil3en mit Wasser und Seife ab.
Entfernen Sie Losemittel- und Lackentfernerbehalter sowie andere entflammbare Materialien aus dem Arbeitsbereich. Lassen
Sie die Dampfe mindestens 15 Minuten lang abziehen, bevor Sie mit dem SchweilRen oder Erhitzen beginnen.
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Sicherheitsvorkehrungen — Aligemeine Angaben

Entsorgung

Nach der endgultigen AuRerbetriebnahme der Planetenantriebseinheit missen alle Flissigkeiten abgelassen
werden. AnschlieRend sollten Sie die Einheit demontieren und die verschiedenen Materialien trennen (Gummi, Stahl
und Kunststoff, etc.). Beachten Sie alle nationalen, bundesstaatlichen und 6rtlichen Vorschriften in Bezug auf das
Recycling und die Entsorgung von Flissigkeiten und Komponenten.

Betrieb des Planetenantriebs

Primar ist im Umgang mit der Einheit immer der Nutzer fir die Sicherheit verantwortlich. Stellen Sie sicher, dass die Einheit
nur von geschulten Personen genutzt wird, die dieses Handbuch gelesen und verstanden haben.

Der Bediener der Einheit darf keinerlei Drogen oder alkoholhaltige Lebensmittel konsumiert haben, die seine Wachsamkeit
oder Koordination beeintrachtigen. Nimmt ein Bediener verschreibungspflichtige oder freiverkaufliche Medikamente, sollte
er seinen Arzt konsultieren und erfragen, ob er das Gerat sicher bedienen kann.

Lassen Sie sich fur den Lernprozess die benétigte Zeit und gehen Sie nicht davon aus, dass sich der richtige Umgang mit
der Einheit von selbst ergeben wird.

Wie effizient und sicher eine Arbeit ausgefiihrt wird, hdngt ganz vom Kénnen, der Sorgfalt, dem gesunden
Menschenverstand und der Urteilsfahigkeit des Bedieners ab.

Nehmen Sie eine visuelle Inspektion Ihres Gerats vor, stellen Sie sicher, dass es korrekt montiert wurde, und benutzen Sie
es grundsatzlich nur dann, wenn es sich in einem angemessenen Betriebszustand befindet.

Machen Sie sich mit den Moglichkeiten Ihrer Ausriistung vertraut und tiben Sie den Umgang damit, um sich an die
Steuerung, die Not-Aus-Verfahren und das Verhalten an lhrer Maschine zu gewohnen.

Beachten Sie die Sicherheitsklebeschilder und halten Sie sie sauber. Sollten sie unlesbar werden, Beschadigungen
davontragen oder verschleien, ersetzen Sie sie.

Achten Sie darauf, die Sicherheitskennzeichnungen und Warnklebeschilder auf Ihrem Gerat niemals zu Uberstreichen, zu
entfernen oder zu verunstalten.

Bedienen Sie das Gerat nur bei Tageslicht oder ausreichender kiinstlicher Beleuchtung und nutzen Sie dazu ausschlieRlich
die Kontrollstation.

Transportieren Sie Lasten immer in Bodennahe und entladen Sie die Maschine niemals mit hochgefahrenen Ladearmen.
Beachten Sie die Nutzlast der Tragermaschine. Wird sie tberschritten, kann es zu Instabilitat und einem Verlust der
Kontrolle kommen. Zudem erlischt bei einer Uberladung oder einer Uberschreitung der Herstellerangaben die Garantie.
Vor dem Transport zum und vom Arbeitsplatz muss der Bohrerantrieb von der Tragermaschine entfernt werden.
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5 Sicherheitsvorkehrungen — Allgemeine Angaben

Bedienung des Planetenantriebs (Fortsetzung)

+  Verwenden Sie das Anbaugerat niemals an einer Maschine ohne Uberrollschutzaufbau (ROPS) und/oder Aufbauten
zum Schutz gegen fallende Gegensténde (FOPS) sowie Schutzvorrichtungen fiir den Bediener (Anschnallgurte oder
entsprechende Hilfsmittel). Dies gilt nicht fir Anbaugerate an einem Minilader, der im Stehen bedient wird.

*  Richten Sie rund um den Arbeitsbereich eine Sperrzone von mindestens 6 Metern (20 FuR) ein. Solange der Motor der
Tragermaschine lauft, sollte niemand auRer dem Bediener den Arbeitsbereich betreten.

*  Gestatten Sie den Arbeitern vor Ort niemals, auf die Bohrlafette, den Planetenantrieb, den Bohrer oder die
Bohrschneckenverlangerung zu klettern oder darauf zu sitzen, unabhangig davon, ob die Gerate stillstehen, in Betrieb sind
oder bewegt werden.

*  Arbeiten Sie nicht in steilen Hanglagen, die dazu fuhren kénnten, dass sich die Maschine Uberschlagt. Die maximale
zulassige Neigung kdnnen Sie der Bedienungs- und Sicherheitsanleitung f fiir Ihre Maschine entnehmen.

. Drosseln Sie die Geschwindigkeit, wenn Sie Gber unebenes Gelande fahren, die Maschine in Hanglage bewegen oder sie
wenden, um ein Kippen zu verhindern.

. Bewegen Sie die Maschine nur, wenn sich der Planetenantrieb in einer sicheren Transportposition befindet. So verhindern
Sie unkontrollierte Bewegungen. Fahren Sie auf unebenem Gelande und an Hanglagen mit langsamer Geschwindigkeit.

. Befestigen Sie den Bohrer, ein mogliches Ankergeschirr oder Verlangerungen gegebenenfalls mit einer Kette am Antrieb,
um unkontrolliertes Schwingen der Anbaugerate zu verhindern.

*  Warten Sie, bis die Rotation des Drehgestanges gestoppt hat, bevor Sie Teile zum Bohrgestéange oder der
Probenahmeausristung hinzufiigen, sie davon entfernen oder Anpassungen daran vornehmen.

. Reinigungsarbeiten am Bohrer dirfen nur erfolgen, wenn der Drehmechanismus in der neutralen Positionen steht und
der Bohrer nicht mehr lauft. Verwenden Sie Schaufeln mit langem Stiel, um Abtragsriickstdnde vom Bohrer zu entfernen.
Materialien mit einem Gewicht von 10 kg sind mechanisch oder von zwei Personen zu bewegen.

*  Fahren Sie die Maschine nicht zu dicht an Graben und Baugruben, etc. heran; es kénnte zu Einbriichen kommen.

. Durchstrom- und Druckmesser, Armaturen und Schlauche missen einen konstanten Nennbetriebsdruck haben, der
mindestens 25 % Uber dem Maximaldruck des Systems liegt.

. Bei Gewitter oder Blitzen in der Umgebung der Arbeitsstelle mussen alle Bohrtatigkeiten eingestellt werden. Wahrend des
Betriebs sind immer die Wetterbedingungen im Blick zu behalten. Droht ein Gewittersturm oder ist bereits ein solcher im
Gange, sind die Arbeiten zu unterbrechen.

1



5 Sicherheitsvorkehrungen — Allgemeine Angaben
/\GEFAHR

Sorgen Sie wahrend des Betriebs des Bohrerantriebs fiir einen ,Freibereich” von mindestens 3 Metern (10 FuR) zu
Oberleitungen und 2 Metern (6 FuB) zu unterirdischen Leitungen.

Bodenpersonal und Passanten

. Achten Sie auf im Arbeitsbereich anwesende Personen. Stellen Sie sicher, dass bekannt ist, wann und wo Sie arbeiten
werden.

. Locker sitzende Kleidung, langes Haar, Schmuck und Accessoires, die sich in den in Bewegung befindlichen Geraten
verfangen kdnnen, sind bei Arbeiten in der Nahe des Bohrerantriebs verboten.

. Bediener, Helfer und sonstiges Personal, das in der Umgebung des Anbaugerats tatig ist, miissen mindestens
Sicherheitsschuhe mit Stahlkappen, Schutzbrillen und Helme tragen. Gehdrschutz, Atemschutzmasken und persénliche
Schutzkleidung werden im Arbeitsschutzplan des jeweiligen Arbeitsplatzes naher ausgefiihrt.

Lagerung lhrer Planetenantriebseinheit
Versiegeln Sie samtliche Hydraulikanschliisse, sodass es nicht zu Kontaminationen kommen kann, und sichern Sie alle
Hydraulikschlauche so, dass sie keinerlei Bodenkontakt haben, um Schaden zu vermeiden.

»  Sorgen Sie fir eine grindliche Reinigung der Einheit, bei der Dreck, Verschmutzungen und Fett, etc. entfernt werden.

. Untersuchen Sie das Gerat auf sichtbare Anzeichen fur Verschlei®, Bruchstellen oder Schaden. Bestellen Sie
gegebenenfalls Ersatzteile fiir die beschadigten Teilen und nehmen Sie die notwendigen Reparaturen vor, damit es bei einer
erneuten Inbetriebnahme nicht zu Verzé6gerungen kommt.

. Stellen Sie sicher, dass der Motor der Antriebseinheit und die Schlduche mit sauberem Ol gefiillt sind und auch das
Planetengetriebe voll ist.

*  Geben Sie grofiziigig Fett auf die Antriebswelle und die Manschette, die Wellenverlangerung und die Manschette sowie alle
Verbindungsbolzen, um Rostbildung zu verhindern und den Verschleild zu reduzieren.

»  Ziehen Sie lockere Muttern, Zylinderschrauben und Hydraulikverbindungen wieder fest.

. Ersetzen Sie Klebeschilder, die Schaden aufweisen oder nicht mehr lesbar sind.

. Lagern Sie die Einheit an einem trockenen und geschutzten Ort. Wird sie im Freien gelagert, fuhrt dies zu einer deutlichen
Verkurzung der Lebensdauer.

12 PM-000251 - Bedienungsanleitung - PDD-PD50 - Juli 2024 -Ubersetzung der Originalanleitung



5 Sicherheitsvorkehrungen — Allgemeine Angaben

Wartung des Planetenantriebs

Wartungsarbeiten jedweder Art dirfen nur bei ausgeschaltetem Motor, gezogener Handbremse, abgesenkten
Maschinenarmen und abgelassenem Hydraulikdruck erfolgen.

Sollten die Hubarme aus irgendeinem Grund in erhobener Position verbleiben miissen, verwenden sie eine formschlissige
Hubarmsperre, um die Hubarme in dieser Stellung zu sichern. Ein unvorhergesehenes Absenken der Hubarme kann zu
schweren Sach- und Personenschéaden fihren.

Stellen Sie die Sicherheitsventile niemals auf einen Druck ein, der die Empfehlungen des Maschinenherstellers
Uberschreitet.

Transport des Planetenantriebs

Halten Sie sich beim Transport lhres Anbaugeréats an alle vor Ort geltenden behérdlichen Vorschriften und alle
Sicherheitsvorkehrungen, die in diesem Handbuch genannt werden.

Es obliegt der Verantwortung des Bedieners, im Umgang mit diesem Gerat sichere Arbeitssysteme zu verwenden.

Das Gerat verfligt Uber keinerlei Verzurrpunkte. Es ist Aufgabe des Bedieners, sicherzustellen, dass das Gerat sicher
befestigt ist, ohne dass daran Schaden entstehen.

Das Gerat muss fur Transport- und Verlagerungsarbeiten sowie vor Ortswechseln, dem Lagern, dem Be- und Entladen und
dem Abstellen gut gesichert werden.

Achten Sie darauf, dass das Verzurrzubehor (Ketten, Schlingen, Seile und Bugel, etc.) wahrend des Transports fur Stabilitat
sorgt und so befestigt ist, dass ein ungewolltes Lésen oder eine Verlagerung der Einheit ausgeschlossen werden kann.
Besondere Sorgfalt ist vonnoten, wenn das Anbaugerat auf einen Anhanger oder einen LKW verladen wird. Losen Sie

vor einem solchen Transport die Hydraulikanschlusse. Digga tbernimmt keine Haftung fur Verluste oder Personen- und
Sachschaden jedweder Art.

/\ GEFAHR

Passanten sollten mindestens 6 Meter (20 FuB) vom Arbeitsbereich des Bohrerantriebs entfernt gehalten werden.
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6 Sicherheit — Arbeiten mit dem Anbaugerat

Durchfiihrung einer Risikobewertung

lhre Digga Planetenantriebseinheit ist ein vielseitiges Anbaugerat fir Erdarbeiten, das seiner Aufgabe auf sichere und
wirkungsvolle Weise nachkommen kann. Um die Sicherheit des Bedieners und anderer anwesender Personen zu
gewahrleisten, missen Sie das Gefahren- und Risikopotential der auszufiihrenden Arbeiten abschatzen und dokumentieren.
Fihren Sie daher vor der Aufnahme der Arbeiten eine Risikobewertung durch. Die folgenden Schritte kdnnen als Richtschnur
fur diese Tatigkeit dienen:

AKTIVITAT DOKUMENTIEREN

1 Rufen Sie alle Personen zusammen, die in die Arbeit involviert sind. Notieren Sie Schritt flr Schritt,
welche Tatigkeiten im Rahmen der Arbeit erledigt werden mussen.
GEFAHREN ERMITTELN

2 Notieren Sie zu jeder Tatigkeit, wo sie das Risiko birgt, ausfihrende oder in der Umgebung anwesende
Personen zu verletzen. Ordnen Sie die Folgen und die Wahrscheinlichkeit der Gefahren anhand der
Risikobewertungsmatrix ein.
SICHERHEITSMASSNAHMEN DOKUMENTIEREN

3 Nutzen Sie die Ergebnisse aus der Risikobewertungsmatrix, um festzustellen, welche Gefahren der Aufmerksamkeit
bedirfen. Listen Sie alle Abhilfemalinahmen auf, die erforderlich sind, um die entsprechenden Gefahren zu
eliminieren oder zu minimieren.

4 VERANTWORTLICHE PERSON BENENNEN
Notieren Sie den Namen der Person, die fiir die Umsetzung der AbhilfemaRnahmen verantwortlich ist.

5 UBERWACHUNG UND UBERPRUFUNG
Stellen Sie sicher, dass die Arbeit Uberwacht und das Dokumentationsverfahren befolgt wird.

HINWEIS

Denken Sie daran: Personliche Schutzausriistung (PSA) bietet bei der Arbeit einen gewissen Schutz, ist aber immer die letzte
Stufe der Gefahrenkontrolle und Pravention. Stiitzen Sie sich bei der Gestaltung der Sicherheitsprozesse immer auf die
Reihenfolge der MaRnahmen zur Gefahrenkontrolle.
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6 Sicherheit — Arbeiten mit dem Anbaugerat

Bei der Montage, im Betrieb, bei der Wartung und bei Arbeiten an oder in der Ndhe dieses Produkts gilt immer
auBerste Vorsicht im Umgang mit der Hydraulik.

Unter Druck stehende Hydraulikflissigkeit kann die Haut durchdringen und zu Wundbrand oder anderen dauerhaften
gesundheitlichen Beeintrachtigungen fiihren. Lecks an unter Druck stehenden Hydraulikleitungen miissen nicht
immer sichtbar sein!

Sollte eine Flissigkeit, gleich welcher Art, lhre Haut durchdringen, suchen Sie sofort einen Arzt auf!
Tragen Sie eine Schutzbrille und Sicherheitskleidung und greifen Sie auf ein stabiles Stlick Karton oder Holz zurick,
wenn Sie nach einem Hydraulikleck suchen. Benutzen Sie nicht lhre Hande!

Lesen Sie sich die Bedienungsanleitung Ihrer Maschine oder |hrer Antriebseinheit durch, bevor Sie
Hydraulikschlauche anschlief3en oder I6sen. Dort finden Sie detaillierte Informationen zum Anschliefen und Losen
hydraulischer Anbaugerate.

Stellen Sie sicher, dass alle Teile den technischen Daten dieses Produkts entsprechen, wenn Sie Hydraulikschlauche
oder Armaturen montieren oder austauschen.

Nach dem Anschlieen von Hydraulikleitungen:

o Heben Sie langsam und vorsichtig den/die Arm(e) des Laders an und probieren Sie die Riickstell-/Kippzylinder

aus, um die Freigangigkeit der Schlduche zu gewahrleisten und zu priifen, ob es zu Stérungen kommt.

o Testen Sie die Hydraulik des Produkts, um sicherzustellen, dass Vorwarts- und Riickwartsbetrieb funktionieren.

o Stellen Sie sicher, dass die Schlauche den Schnellwechslermechanismus nicht behindern oder auslésen.

o Stellen Sie sicher, dass die Schlauche nicht eingeklemmt werden oder sich verheddern kdnnen.

Arretieren Sie das Hydraulik-Hilfssystem Ihres Planetenantriebs nicht in der ,EIN“-Position.

Informieren Sie sich in der Bedienungsanleitung der Tragermaschine und diesem Handbuch tber Wartungsverfahren
und Intervalle und untersuchen und warten Sie das gesamte Hydrauliksystem, um sicherzustellen, dass die
Flissigkeit sauber bleibt, alle Gerate ordnungsgemaf funktionieren und keine Flissigkeit austritt.

HINWEIS

Weitere sicherheitsrelevante Informationen entnehmen Sie bitte der ,,Broschiire zum Risikomanagement“. Eine Kopie dieses
Dokuments kann auf Anfrage liber die Hauptgeschaftsstelle von Digga bezogen werden.
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6

Sicherheit — Arbeiten mit dem Anbaugerat

Montage dieses Produkts an lhrer Maschine

Gesonderte oder detailliertere Anweisungen zur Montage und dem Schnellwechslermechanismus entnehmen Sie
bitte der Bedienungsanleitung lhrer Tragermaschine.

Dieses Produkt sollte auf den Schnellwechslerrahmen oder die Kupplung (Maschinenmontage) passen. Falls es
nicht optimal sitzt, wenden Sie sich vor der Inbetriebnahme an lhren Digga Fachhandler.

Achten Sie darauf, niemals mit einem Teil Ihres Kérpers in die Montageplatte, den Rahmen, die Kupplung oder die
Laderbohrungen zu geraten. Eine leichte Bewegung der Motoreinheit wirde gentigen, damit das Produkt schwere
Verletzungen verursacht.

Sind ,Totmann“-Anschllisse vorhanden oder installiert, ist es illegal, diese zu deaktivieren, zu manipulieren oder zu
entfernen.

Ausrichtung, Wartung oder Reparatur dieses Produkts

Nehmen Sie an lhrer Digga Planetenantriebseinheit keine Veranderungen vor.

Greifen Sie bei Reparaturen ausschlief3lich auf autorisierte Digga Servicedienstleister zurtick und verwenden Sie
fur das Getriebe nur Originalteile von Digga. Achten Sie bei Verbindungselementen, Hydraulikschlauchen oder
Hydraulikarmaturen darauf, nur Teile mit einer angemessenen Nennleistung zu verwenden.

Auch an den Ersatzteilen missen Sicherheitsschilder angebracht sein.
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7

Sicherheit — Klebeschilder

Das folgende Kapitel gibt einen Uberblick tiber die Sicherheitskennzeichnungen, die Sie auf Ihrer Digga Planetenantriebseinheit
finden. Diese Kennzeichnungen sind wichtig! Informieren Sie sich Uber ihre Bedeutung und ihre Platzierung, bevor Sie
mit lhrer Antriebseinheit arbeiten. Die Kennzeichnungen missen gepflegt werden und es ist immer dafiir zu sorgen, dass
sie sauber, sichtbar und lesbar sind. Zur Reinigung der Kennzeichnungen kénnen ein weiches Tuch, Wasser und Seife
verwendet werden. Verzichten Sie auf Lésemittel, Benzin oder andere scharfe Chemikalien — sie kdnnten die Kennzeichnung
beschadigen. Ist eine Kennzeichnung beschadigt oder entfernt worden, muss sie ersetzt werden.

BEDIENUNGSANLEITUNG
LESEN

ZUNDSCHLUSSEL ABZIEHEN

VERFANG-/
QUETSCHGEFAHR

=®

/\\ GEFAHR

Lesen und verstehen Sie

diese Bedienungsanleitung in

inrer Ganze, bevor Sie das Gerat
benutzen. Sorgen Sie dafir, dass
das Handbuch jederzeit in der Nahe
des Anbaugerats bleibt.

I VORSICHT

Schalten Sie den Motor aus

und ziehen Sie den Schliissel
ab, bevor Sie Wartungsarbeiten
am Planetenantrieb oder dem
Aufsatz vornehmen. Lassen Sie
den Schliissel niemals in einer
unbewachten Maschine stecken.

0

0

Halten Sie Hande und Korperteile
vom Bohrerantrieb fern. Sorgen Sie
daflir, dass Passanten in sicherem
Abstand (6 Meter) zum Arbeitsbereich
und dem in Betrieb befindlichen
Bohrerantrieb bleiben. Weitere
Informationen entnehmen Sie bitte

VORSICHT

dieser Bedienungsanleitung.
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8 Sicherheit — Platzierung der Klebeschilder

HINWEIS

Die folgende Abbildung und die entsprechende Tabelle geben einen Uberblick iiber die iibliche Platzierung von
Sicherheitsklebeschildern. Allerdings kann es vorkommen, dass die tatséchliche Platzierung und die Menge der Schilder auf
Ihrem Produkt hiervon abweichen.

SCHILD

CODE FUR NACHBESTELLUNGEN

MENGE

SCHILD 1 SCHILD 2 SCHILD 3

PDD - PDX3 PD3 - PD50
1 DE-002064-1-SM | DE-002064-1 1
2 DE-000960-1-SM | DE-000960-1 1 ! ' ;;
°
3 DE-000630-1-SM | DE-000630-1 2
DE-000626 DE-000626 EU/UK 1 - (]
I 1 n%‘
4 DE-000631 AUS/ ® D(') w
DE-000631 NZ 1 @
(L
5 | DE-000046 DE-000046AUS |4
SCHILD 4 SCHILD 4 SCHILD 5
Digga Australia PTYLTD Digga Australia PTYLTD U K
olgga o sl DI6GA C€ o &b 88
Model 5| | Model F
Name % Name %
Serial No. % Serial No. E DIAL 1100
Flow (max) gl | Flow(max) g BEFORE YOU DIG
Pressure (max) ] Pressure (max) g
Power(max) RPM (max) g | Power(max)| | RPM (ma) g
Approx. Oil Capacity O Yr. Manuf. Weight a Approx. Oil Capacity Yr. Manuf, Weight 8
| | | {1 | O | |
**DE-000631 fiir AUS & NZ **DE-000626 fiir EU & UK Nur AUS/NZ

HINWEIS

SCHILD 5 - Dieses Klebeschild in Bezug auf VORKEHRUNGEN IN BEZUG AUF
LEITUNGEN (DIAL BEFORE YOU DIG) gilt nur fiir Australien und Neuseeland.

In allen anderen Regionen sollte ein dhnlicher Dienst vorhanden sein.
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9 Vor dem Einsatz

Die wichtigste Eigenschaft lhres Digga Planetenantriebs ist dessen geringer Wartungsbedarf — es sind nur regelmaRige
Olwechsel erforderlich. Der Antrieb enthalt keine vom Nutzer wartbaren Teile; eine nicht autorisierte Demontage fihrt zum
Erldschen der Garantie. Vor jeder Demontage ist eine entsprechende schriftliche Genehmigung von Digga einzuholen.

Vor dem ersten Einsatz
Untersuchen Sie die Antriebseinheit auf Transportschaden. Sollten Schaden feststellbar sein, lassen Sie die beschadigten
Teile reparieren oder austauschen, bevor Sie den Antrieb verwenden.

Vor jedem Einsatz

*  Vergewissern Sie sich, dass alle Muttern und Bolzen vorhanden und ordnungsgemaf angezogen sind.

*  Vergewissern Sie sich, dass alle anderen Befestigungen vorhanden sind und ihrer jeweiligen Aufgabe nachkommen.

*  Vergewissern Sie sich, dass alle Hydraulikarmaturen angezogen sind und es weder an den Armaturen noch an den
Schlauchen Leckstellen gibt.

*  Vergewissern Sie sich, dass alle Sicherheitskennzeichnungen vorhanden, sauber und lesbar sind (vgl. den Abschnitt
zu den Sicherheitskennzeichnungen).

. Untersuchen Sie das Gerét auf Ollecks, Verschlei und Abnutzung an Bolzen, Verbindungselementen, Clips,
Buchsen und Haube.

»  Sorgen Sie daflr, dass alle beschadigten oder von starkem Verschleil3 betroffenen Teile ersetzt werden.

»  Tragen Sie grundsétzlich eine Sicherheitsbrille, wenn Sie das Gerat untersuchen.

/I\, WARNUNG

Austretende Flussigkeiten mit einem Druck von weniger als 100 PSI haben genlgend
Durchschlagskraft, um auch aus einer Entfernung von 4" (100 mm) noch in die Haut
einzudringen und schwere Verletzungen zu verursachen. Tritt die Flussigkeit aus einem

Karton

Hydraulikschlauch

oder Armatur __| sehr kleinen Loch aus, kann dies nahezu unsichtbar sein. Verwenden Sie ein Stiick Karton

VergroBerungs- oder Holz — und nicht Ihre Hande — um nach vermuteten Leckstellen zu suchen (A). Halten
Schutzhandschuhe glas Sie ungeschlitzte Korperteile, wie Ihr Gesicht, die Augen und die Arme, so weit wie moglich
aus PVC ~ von vermeintlichen Leckstellen entfernt und nutzen Sie leistungsstarke Schutzhandschuhe

aus PVC. Kommt es zu einem Eindringen von Hydraulikflissigkeit in den Koérper, kénnen
Wundbrand oder andere bleibende gesundheitliche Schaden die Folge sein.
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9 Vor dem Einsatz
/I\\ WARNUNG

Tragen Sie zu jeder Zeit die passende persdnliche Schutzausriistung, wenn Sie dieses Anbaugerit bedienen oder
warten. Sollte es zu Verletzungen mit eindringender Hydraulikfliissigkeit kommen, begeben Sie sich sofort in
medizinische Notfallbehandlung. Erldautern Sie dem medizinischen Personal, dass die Ursache fiir die Verletzung
eine unter Druck stehende Fliissigkeit war. Denken Sie daran, dass die Eintrittstelle an lhrem Korper winzig
aussehen mag, ohne rechtzeitig Behandlung jedoch trotzdem eine grofRe Verletzung daraus entstehen kann.

Betriebsparameter — Nennleistung in PS (KW)

Fir den Hydraulikmotor lhrer Planetenantriebseinheit gilt eine maximale Nennleistung. Der maximale Druck und der maximale
Durchstrom kénnen nicht gleichzeitig erreicht werden. Sorgen Sie dafir, dass Sie die Nennwerte in Bezug auf den maximalen
Durchstrom, den maximalen Druck und die maximale Leistung lhrer Antriebseinheit und der Tragermaschine kennen und
verstehen. Die im Folgenden genannten maximalen Nennwerte durfen niemals Giberschritten werden. In der unten stehenden
Tabelle finden Sie einen Uberblick (iber die maximale Kapazitat Ihrer Antriebseinheit.

MODELL MAX. LEISTUNG MAXIMALER DURCHSTROM MAXIMALER DRUCK

MODELL **PRV *ECV Gehéauseablass PS Kw LPM @ BAR BAR@LPM
PDD Optional Optional Optional 34 25 95 140 240 60
PDX Optional Optional Optional 34 25 95 155 240 60
PDZ3 Nicht zutreffend Nicht zutreffend Nicht zutreffend 34 25 70 200 240 60
PDX2 Optional Optional Optional 34 25 95 155 240 60
PDX3 Optional Optional Optional 34 25 95 155 240 60
PD3 Optional Optional Optional 34 25 15 130 240 60
PD4 Optional Optional Optional 34 25 15 130 240 60
PD5 Optional Optional Optional 34 25 15 130 240 60
PD6 Optional Optional Optional 34 25 15 130 240 60
PD7 Optional Optional Optional 34 25 15 130 240 60
PD8 Optional Optional Optional 34 25 115 130 240 60
PD10 Optional Optional Optional 34 25 115 130 240 60
PD4HF Optional Optional Optional 67 50 170 180 240 130
PD6HF Optional Optional Optional 67 50 210 145 240 130
PD8HF Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130
PD10HF Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130

** PRV — Uberlastventil & **ECV - Energiereglerventil
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9 Vor dem Einsatz

MODELL MAX. LEISTUNG MAXIMALER DURCHSTROM MAXIMALER DRUCK
MODELL PRV *ECV Gehéuseablass PS Kw LPM @ BAR BAR @ LPM
PD12 Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130
PD15 Optional Optional Optional 67 50 210 145 240 130
PD18 Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130
PD22 Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130
PD25 Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130
PD30 Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130
PD40 Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130
PD50 Optional Optional Optional 67 50 230 130 240 130

ANTRIEBSEINHEITEN MIT 2 GESCHWINDIGKEITSSTUFEN — STANDARDDURCHSTROM

PDT3 Optional Optional Nicht zutreffend 34 25 76 200 200 76
PDT6 Optional Optional Nicht zutreffend 34 25 76 200 200 76
PDT8 Optional Optional Nicht zutreffend 34 25 76 150 205 60
PDT10 Optional Optional Nicht zutreffend 34 25 76 150 205 60
ANTRIEBSEINHEITEN MIT 2 GESCHWINDIGKEITSSTUFEN — HOHER DURCHSTROM
PDT4HF Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT6HF Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT8HF Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT10HF Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT12 Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT18 Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT22 Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT25 Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT30 Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT40 Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
PDT50 Inklusive Optional Inklusive 80 60 180 200 240 150
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10 Inbetriebnahme

Alle Digga Planetenantriebseinheiten werden werkmagig mit Hydraulikflissigkeit und Getriebedl befiillt geliefert, es sei denn,
sie sind mit einem Warnhinweis versehen. Der Hinweis wird nur bei Vorliegen besonderer Umstédnde angebracht, wie sie
beispielsweise dann gegeben sind, wenn eine Antriebseinheit per Luftfracht zum Kunden beférdert werden muss. Geman
geltender Vorschriften sind bestimmte Flissigkeiten vom Lufttransport ausgeschlossen. Sollten sich zum Zeitpunkt der
Auslieferung keine Flussigkeiten in der Antriebseinheit befinden, wird die Einheit mit der Kennzeichnung DE-000127 versehen.

,”””"

s CAUTION/

' THIS UNIT HAS BEEN SHIPPED WITHOUT OIL '

# FILL BEFORE USE #
VI T T I ITITA

TEILENUMMER: DE-000127

»  Ermitteln Sie, ob die Antriebseinheit Getriebedl enthalt oder welches benétigt, und achten Sie darauf, die richtige
Olsorte und Olmenge zu verwenden. Betreiben Sie die Antriebseinheit niemals ohne Getriebeél. SchlieRen Sie
die Hydraulikschlauche und gegebenenfalls den Kabelbaum fiir die zweistufige Geschwindigkeitssteuerung an die
Maschine an. Sollte der Kunde das optionale Druckdifferentialset und das Diggalign Set bestellt haben, miissen zwei
zusatzliche Kabelbdume angeschlossen werden.

*  Antriebe mit 2 Geschwindigkeitsstufen und Eaton VIS-Motor benétigen einen Gehauseablass. Der entsprechende
Schlauch sitzt bereits am Hydraulikmotor und muss an die Hydraulikleitung angeschlossen werden, die zum
Hydrauliktank der Tragermaschine fiihrt.

"

. VORSICHT

Vor dem Anschluss der Antriebseinheit an die Maschine ist sicherzustellen, dass ausreichend Hydraulik- und Getriebedl im
Antrieb vorhanden sind. Details entnehmen Sie bitte dem Kapitel ,Wartung“ dieses Handbuches.
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10 Inbetriebnahme
Alle in diesem Handbuch erwdhnten Planetenantriebseinheiten benétigen 1ISO EP 320-Getriebedl (Mineralol) fiir den
Betrieb in tropischer Umgebungstemperatur. Im Kapitel ,Wartung“ dieses Handbuchs finden Sie Angaben zur Menge an
Getriebedl, Hinweise zur Kontrolle des Olstands und Empfehlungen in Bezug auf Getriebed! fiir kalte klimatische Bedingungen.
Dariiber hinaus steht die Getriebedlmenge auch auf dem Typenschild, das zwischen den Osen der Haube angebracht ist.

Um eine optimale Motorlaufzeit zu erreichen, lassen Sie den Motor ungefahr eine Stunde lang bei 30 % des Nenndrucks
laufen, bevor Sie das Anbaugerat voll belasten. Vergewissern Sie sich, dass der Motor und das Getriebe mit Flussigkeit beftillt
sind, bevor Sie das Gerat unter Last nehmen. Wenn Sie Schlauchleitungen fiir Ihre Digga Planetenantriebseinheit kaufen,
achten Sie darauf, dass der maximale Betriebsdruck der Schlduche immer 25 % tber dem héchsten Druckpegel liegt, den der
Bagger oder die Maschine (an der die Planetenantriebseinheit verwendet wird) generieren kann.

HINWEIS

Stellen Sie, falls zutreffend, sicher, dass der Schlauch fiir den Gehduseablass an den Tank der
Maschine angeschlossen ist. Wichtig ist, dass der Druck im Gehauseablassschlauch wahrend des
Betriebs maximal 690 kPa (100 PSI) betrdagt und konstant kleine Mengen Hydraulikoél in den Tank
des Baggers zuriickgefiihrt werden. UnregelmiBig oder in Schwillen auftretende Olstréme im
Gehauseablassschlauch sollten im Normalfall nicht auftreten. Ist dies dennoch der Fall, wenden Sie
sich bitte an einen Digga Fachhéandler oder die Hauptgeschéftsstelle von Digga.

23



10

Inbetriebnahme

Installation lhres Planetenantriebs

Entfernen Sie die Transportverpackung von lhrem Anbaugerat.

Sehen Sie sich das Typenschild an lhrer Antriebseinheit an, um sich tber die maximalen Nennwerte fiir Durchstrom
und Druck zu informieren, und vergewissern Sie sich, dass die Durchstrom- und Druckeinstellungen lhrer Maschine
mit den Anforderungen der Antriebseinheit ibereinstimmen. Die maximalen Nennwerte fiir Durchstrom und Druck
diirfen niemals liberschritten werden; dies hétte ein Erloschen der Garantie zur Folge.

Befolgen Sie alle Standard-Sicherheitsvorgaben und Anweisungen zur Installation des Anbaugerats, wie sie in der
Bedienungsanleitung Ihrer Maschine ausgeflhrt sind.

Senken Sie die Einheit auf den Boden ab und entfernen Sie alle Aufsatze vom Vorderteil der Tragermaschine.
Befestigen Sie den Schnellwechslerrahmen oder die Kupplung so an der Tragermaschine, wie es den Angaben

des Maschinenherstellers entspricht. Vergewissern Sie sich, dass die Verriegelungsmechanismen an der Maschine
aktiviert sind und das Anbaugerat sicher sitzt.

Lassen Sie den Druck aus dem Hydraulik-Hilfssystem ab und vergewissern Sie sich, dass in den
Hydraulikanschlissen keine Fremdkdrper vorhanden sind. Schlieen Sie dann die Energieversorgung an und
verbinden Sie die Kupplungen wieder mit dem Hydraulik-Hilfssystem Ihrer Maschine. Die folgende Liste gibt Ihnen
einen Uberblick (iber die gebrauchlichsten Stellen, an denen bei den verschiedensten Maschinentypen der Anschluss
an das Hydrauliksystem erfolgen kann.

o Kompaktlader — Auslasse des Hydraulik-Hilfssystems.

o Loffelbagger & Bagger — Auslasse des Hydraulik-Hilfssystems oder Schaufelneigungszylinderkreislauf.

o Radlader — Auslasse des Hydraulik-Hilfssystems oder Schaufelkippzylinderkreislauf.

Schlielen Sie, falls zutreffend, die Gehauseablasskupplung an den Gehauseablass Ihrer Maschine an. Wenn

Ihre Maschine iber einen Gehauseablasshahn verfiigt, vergewissern Sie sich, dass dieser gedffnet ist. Wird der
Gehauseablass nicht angeschlossen, zieht dies schwere Schaden am Motor und ein Erléschen der Garantie nach
sich. Der Gehauseablassschlauch ist bereits am Hydraulikmotor der Einheit angebracht und muss nur abgewickelt
werden. Er muss direkt zum Hydraulikéltank der Tragermaschine zuruck fihren. Der Innendurchmesser des
Schlauchs muss mindestens 12,7 mm betragen und es diirfen sich weder Ventile noch Drosselstellen in der
Leitung befinden. Fir das freie Ende der Gehauseablassleitung wird eine Armatur benétigt, die zur Armatur der
Tragermaschine passt.
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10 Inbetriebnahme

» Variables FuRpedal — Es empfiehlt sich, dass Bagger, die fur die Energieversorgung von Antriebseinheiten
verwendet werden, Uber einen Hilfskreislauf verfiigen, der mit einem variablen FulRpedal kontrolliert wird. Dieses
FuRpedal versetzt den Bediener in die Lage, das An- und Auslaufen weicher zu gestalten und so Stof3belastungen
zu vermeiden, die zu méglicherweise kostspieligen Beschadigungen am Hydraulikmotor und dem Getriebe flihren
koénnen.

+  Filtration/Kontamination- Die Einheiten sind mit einem Hydraulikmotor ausgestattet, weshalb das Ol eine
angemessene Sauberkeit aufweisen muss. Achten Sie beim AnschlieBen/Losen darauf, dass die Schlauche frei von
Kontaminationen sind, um zu verhindern, dass Verunreinigungen in den Hydraulikmotor gelangen.

»  Schlielen Sie die Bohrschnecke, den Schraubanker, die Verlangerung oder das Kernrohr an, wahrend die Einheit
waagerecht auf dem Boden liegt. Vergewissern Sie sich, dass die Bohrschnecke und der Sicherheitsclip korrekt
installiert sind. Die Maschine ist nun einsatzbereit.

Wenn Sie mit der Bohrschnecke arbeiten, prifen Sie, ob an der Spirale und den Fiihrungszapfen Anzeichen fiir Verschleif’ zu
finden sind. Stellen Sie sicher, dass abgenutzte Teile ersetzt werden. Abgenutzte Teile verlieren ihre Effizienz und mindern die
Gesamtleistung des Planetenantriebs und der Bohrschnecke deutlich ab.

HINWEIS

Vergewissern Sie sich, dass der Verriegelungsmechanismus an lhrer Schnellwechslereinheit eingerastet ist und das
Anbaugerét sicher an der Maschine sitzt.

Sollten Sie bei einem Teil dieses Handbuchs Verstandnisprobleme haben, wenden Sie sich an lhren Digga Fachhéndler oder
die Hauptgeschaéftsstelle von Digga.

Modifikationen, Manipulationen oder Demontagen an einem Teil der Digga Antriebseinheit fiihren, sofern sie ohne schriftliche
Genehmigung von Digga durchgefiihrt wurden, zu einem Erloschen der Garantie.

/\\ WARNUNG

Vergewissern Sie sich, dass keine Kupplungen mit Schnellentriegelung und/oder T-Anschlussstiicke vorhanden sind. Ein
Betrieb ohne Gehduseablass wird nur bei Antriebseinheiten mit 2 Geschwindigkeitsstufen (und hohem Durchstrom) zu
Motorversagen fiihren.
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11 Betrieb

Informationen zum Starten bei kalter Witterung
Die Informationen auf dieser Seite sollen lhnen als Hilfe in Situationen dienen, in denen Sie lhre Digga Planetenantriebseinheit
bei kalter Witterung betreiben und warten mochten. Sollten Sie mit der Trdgermaschine bei Temperaturen zwischen 9 °C
und -40 °C arbeiten, konsultieren Sie bitte die Betriebs- und Wartungsanleitung Ihrer Maschine. Es ist schwierig, in einem
allgemein gehaltenen Schriftstiick auf den Betrieb und die Wartung einer Maschine einzugehen, die bei Frost verwendet wird.
Die Schwierigkeit, die Vorgaben zu umrei3en, ergibt sich dabei aus folgenden Faktoren:

« der grenzenlosen Vielzahl an Witterungsbedingungen

*  Anwendungsbereichen und Bodenbedingungen

» den Hilfs- und Betriebsstoffen, die in Ihrem Arbeitsbereich zur Verfligung stehen

Um bestmdgliche Richtlinien zu finden, sollten Sie die Informationen in diesem Handbuch und einige weitere Kriterien
beriicksichtigen, wie etwa: veranderliche Faktoren, Empfehlungen lhres Maschinenhandlers und Vorgehensweisen, die sich
in der Vergangenheit bereits bewahrt haben.

Tipps fiir kalte Witterung

Lesen Sie sich die Angaben zur Auswahl eines fiir kalte Witterungsbedingungen geeigneten Ols durch. Details entnehmen
Sie bitte dem Kapitel ,Wartung“ dieses Handbuches. Bereiten Sie die Maschine auf die kalte Witterung vor, wie es in der
Bedienungsanleitung Ihrer Maschine angegeben ist.

Starten der Maschine bei kalter Witterung
» |hre Digga Planetenantriebseinheit ist auf einen Betrieb bei Umgebungstemperaturen zwischen 5°C und 30 °C
ausgelegt.
*  Bei Temperaturen unter 5 °C empfiehlt es sich, den Antrieb langsam bei minimaler Geschwindigkeit und ohne Last
anzufahren. Auf diese Weise kann warmes Hydraulikdl aus Ihrer Tragermaschine durch den Hydraulikmotor Ihres
Antriebs zirkulieren und ihn langsam auf die empfohlene Mindestbetriebstemperatur bringen.
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11 Betrieb

Sobald die Mindesttemperatur erreicht ist, kbnnen Sie langsam den Ausgang der Antriebseinheit unter Last nehmen,
damit sich das Ol im Getriebe erwarmen kann.

Hinweis: Das Kuhlsystem der Tragermaschine und das Schmiersystem des Motors kihlen nicht unmittelbar nach der
Beendigung der Arbeiten ab. Die Triebstrange und das Hydrauliksystem kihlen schneller ab, weil sie exponierter sind. Das
Planetengetriebe und das Motorgehause hingegen verlieren sehr schnell an Hitze, weil die Gehaduse weniger warmend wirken
als andere Bereiche. Aus diesem Grunde sollten Sie bei jedem erneuten Anschalten die Anweisungen fur das Anfahren
befolgen und so dafiir sorgen, dass Sie eine akzeptable Betriebstemperatur erreichen. Dickfliissiges Ol kann zudem einen
hohen Druck im Gehause bedingen, was wiederum zu Schaden an den Gleitringdichtungen fuhrt.

Betriebsanweisung - BOHREN

0]
U
[¢]

Diese Einheit ist dafiir konzipiert, vertikale oder horizontale Lécher oder in Drehung befindliche Pfeiler in den
Erdboden zu treiben. Jedwede anderweitige Verwendung gilt als kontrar zur bestimmungsgemafRen Verwendung.
Wenn Sie alle Anweisungen zur Installation umgesetzt, die Sicherheitsinformationen gelesen und verstanden und die
restliche Bedienungsanleitung durchgesehen haben, ist Ihr Digga Bohrerantrieb einsatzbereit.

Aktivieren Sie — bei vom Boden gehobener Bohrschnecke und geringer Drehzahl des Tragermaschinenmotors — das
Antriebsregelventil der Tragermaschine, um festzustellen, in welcher Position sich der Regelventilhebel befinden
muss, um die Bohrschnecke in eine vorwarts (im Uhrzeigersinn) gerichtete Drehbewegung zu versetzen. Dies ist die
,Bohrposition*.

Bevor Sie mit der Bohrung beginnen, experimentieren Sie mit der Geschwindigkeit der Bohrschnecke, um eine
angemessene Drehzahl zu finden. Im Allgemeinen ist bei leichten und sandigen Béden eine hohe Drehzahl
wiinschenswert. Bei harten, felsigen oder gefrorenen Bbdden sollte die Drehzahl niedriger angesetzt werden. Um die
Drehzahl der Bohrschnecke zu erhéhen, erhdhen Sie die Motordrehzahl der Tragermaschine. Um die Drehzahl der
Bohrschnecke zu verringern, verringern Sie die Motordrehzahl der Tragermaschine.

Heben Sie den Bohrerantrieb an, sodass die Bohrschnecke in vertikaler Position herabhangt und der Antrieb nicht
mehr am Trager anliegt. Anschlieend senken Sie die Bohrschnecke in die Startposition ab.

VORSICHT

Ihr Digga Planetenantrieb ist speziell darauf ausgelegt, Dreh- und Bohrtétigkeiten auszufiihren. Er ist kein Hebewerkzeug!
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11 Betrieb

»  Achten Sie darauf, dass der Vorschub Ihrer Maschine nach vorne und nicht nach hinten erfolgt. So wird die
Antriebseinheit nicht gegen den Trager gedriickt und die Bohrschnecke kann sich ungehindert in alle Richtungen
bewegen. Die Pendelbewegung darf nicht blockiert werden, andernfalls kann es zur Beschadigung/einem Verbiegen
von Welle oder Bohrschnecke kommen. Senken Sie die Bohrschnecke bis auf den Boden ab und achten Sie dabei
darauf, dass der Bohrerantrieb nicht blockiert und in vertikaler Position bleibt. Starten Sie die Drehbewegung der
Bohrschnecke.

*  Wenn sich die Bohrschnecke mit Aushub zu flillen beginnt, stoppen Sie die Drehbewegung, solange sich die
Bohrschnecke noch im Loch befindet, und heben Sie die Bohrschnecke in vertikaler Richtung an. Bewegen Sie
sie vom Loch weg, versetzen Sie sie in Rotation, stoppen Sie die Drehbewegung, lassen Sie die Bohrschnecke in
Vorwartsrichtung rotieren und stoppen Sie sie abermals. Auf diese Weise lasst sich der Aushub entfernen. Wechseln
Sie nicht abrupt zwischen vorwarts- und riickwartsgerichteter Drehbewegung, um den Aushub zu entfernen.

»  Ziehen Sie die Bohrschnecke nicht in schrager Richtung aus dem Loch, da dies das Risiko erhoht, die Bohrschnecke
oder die Welle zu verbiegen.

. Wenn Sie eine voll mit Abraum beladene Bohrschnecke zu entfernen versuchen und auf starken Widerstand stoRRen,
lassen Sie die Bohrschnecke langsam riickwarts drehen, wahrend Sie sie in vertikaler Richtung aus dem Loch
ziehen. Das erleichtert den Riickzug aus dem Bohrloch. Nutzen Sie keinesfalls die Kraft der Maschine, um an der
Bohrschnecke zu ziehen. Ein solches Vorgehen kdnnte die Antriebswelle beschadigen.

»  Entfernen Sie Schmutz (insbesondere Schlamm oder Lehm) niemals durch Abklopfen von der Bohrschnecke. Dies
erhoht das Risiko, die Bohrschneckenwelle zu verbiegen.

»  Entnehmen Sie den Aushub regelmafig auch aus dem Bohrloch, wahrend Sie sich in gréRere Tiefen vorarbeiten.
Das tragt zu einer langeren Lebensdauer der Bohrschnecke und der Verschleifdteile bei. Bei felsigem Gelande
empfiehlt es sich, langsam Wasser hinzuzugeben, um die Leistung zu steigern und die Felsspirale zu schonen.

! VORSICHT

Wechseln Sie nicht abrupt zwischen vorwarts- und riickwartsgerichteter Drehbewegung, um Erde von der Bohrschnecke zu
entfernen. Ein solches Vorgehen fiihrt zum Entstehen massiver Druckspitzen, die sich abtraglich auf die Leistung und die
Langlebigkeit des Motors auswirken.
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11 Betrieb

Fiir Bagger — Nutzen Sie die grotmogliche Anpresskraft des Hauptarms. Denken Sie daran, dass sich der Arm bogenformig
bewegt und eine lotrechte Bohrposition gehalten werden muss. Sie werden diese Bewegung ausgleichen missen, indem Sie
den Loffelstiel entsprechend ausrichten oder Ihre Maschine vorwarts und riickwarts bewegen, um sicherzustellen, dass Sie
gerade bohren. Lassen Sie dabei extreme Vorsicht walten, damit sich die Bohrschnecke oder der einzuschraubende Pfahl

nicht verbiegt oder auf der Innenseite des Lochs Gewindegange entstehen.

Fiir alle anderen Maschinen — Stellen Sie sicher, dass beim Bohren eine vertikale Position gehalten wird.

(B) (€)

Bohren Sie nicht, wenn der Trager In der korrekten Bohrposition ist
mit der Antriebseinheit in Kontakt der Trager nach oben geneigt
steht (B). Dies fuhrt zu Schaden und zeigt von der Antriebseinheit
an lhrer Antriebseinheit und der weg, sodass der Antrieb und
Bohrschnecke. die Bohrschnecke frei in alle

Richtungen schwingen kénnen (C).

(D)

Beim Rangieren innerhalb des
Arbeitsbereichs wird der Trager so
positioniert, dass die Antriebseinheit am
Tragerarm anliegt und die Laderarme
nicht die Sicht versperren (D).
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11 Betrieb
Betriebsanweisung - VERLANGERUNGEN & TELESKOPVERLANGERUNGEN FUR BOHRSCHNECKEN
»  Sobald Sie mit Ihrer Bohrschnecke und der vorhandenen Verlangerung die maximale Tiefe erreicht haben, heben Sie
die Bohrschnecke aus dem Loch und entfernen den an ihr haftenden Aushub. Fiihren Sie die Bohrschnecke wieder
ins Bohrloch ein und achten Sie darauf, dass die Bohrschnecke am tiefsten Punkt des Lochs ruht und die Nabe der
Verlangerung sichtbar und gut zuganglich ist. Entfernen Sie den Bolzen der Bohrschnecke, um die die Antriebseinheit
von der Bohrschnecke zu l6sen.

! VORSICHT

Achten Sie immer auf Ihre Sicherheit! Wagen Sie ab, ob der Zugang zur Nabe der Bohrschnecke sicher ist, wenn sich die
Bohrschnecke im Loch befindet. Besteht fiir die Helfer ein Sicherheitsrisiko, legen Sie Bretter oder Abdeckungen iiber das
Loch, bevor Sie versuchen, die Nabe zu erreichen.

*  Montieren Sie die zusatzliche Verlangerung mit Bolzen und Sicherheitsclip am Bohrerantrieb, senken Sie die
Verlangerung ab und befestigen Sie sie mit einem zweiten Bolzen und Sicherheitsclip an der Bohrschnecke. Achten Sie
immer darauf, dass helfende Personen fir den Bediener zu jeder Zeit gut sichtbar sind.

*  Nehmen Sie die Bohrarbeiten wieder auf. Wenn Sie die maximale Tiefe erreicht haben, heben Sie die Bohrschnecke
und die Verlangerung aus dem Loch, bis die Osen der Verlangerung knapp oberhalb des Loches sichtbar werden.
Schieben Sie die zwei Stutzstangen durch die beiden Schwerlastésen oder U-Bligel, die an der AulRenseite der
Verlangerung angeschweifdt sind. Nun entfernen Sie den Bolzen und den betreffenden Abschnitt der Verlangerung
und platzieren ihn abseits des Loches. AnschlieRend stellen Sie mit den Bolzen erneut die Verbindung zum unteren
Abschnitt her, tbernehmen mit hrer Maschine das Gewicht der verbleibenden Verlangerung und der Bohrschnecke
und entfernen die Stltzstangen. Ist dies erledigt, wird die Bohrschnecke gereinigt, bevor Sie diese Schritte wiederholen.

+  Arbeiten Sie mit Teleskopverlangerungen, wird ebenfalls wie oben beschrieben vorgegangen, nur dass der Innenteil
der Verlangerung in die Bohrschnecke zurlickgeschoben und per Bolzen befestigt wird.

HINWEIS

Digga libernimmt keine Haftung fiir Personen- und Sachschaden, die daraus entstehen, dass der Bediener bei der Arbeit mit
Verlangerungen von der beschriebenen Betriebsanweisung abweicht.
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Betriebsanweisung - SCHRAUBVERANKERUNG (PFAHL/PFEILER)

» Die Montage muss von einem geschulten und/oder zertifizierten Installateur vorgenommen werden.

»  SchlieRen Sie die vom Hersteller zugelassenen Adapter an den Kopf des Planetenantriebs an. Wenn Sie ein Gerat
mit zwei Geschwindigkeitsstufen haben, beginnen Sie die Installation des Pfeilers mit hoher Geschwindigkeit
und niedrigem Drehmoment. Sobald sich zunehmend Druck aufbaut und das Drehmoment zunimmt, stellen Sie
die zweistufige Steuerung auf ein hohes Drehmoment und eine niedrige Geschwindigkeit um und schlielen Sie
die Installation des Pfeilers in der gewlinschten Tiefe und mit dem nétigen Drehmoment ab. Sollte Ihr Antrieb nur
Uber eine Geschwindigkeitsstufe verfugen, installieren Sie den Pfeiler in einer durchgehenden Bewegung, bis die
gewtinschte Tiefe und das entsprechende Drehmoment erreicht ist.

» Installieren Sie den Pfahl/Pfeiler in einer durchgehenden Bewegung. Die Ausrichtung sollte der Neigung des Pfahls
entsprechen. Achten Sie darauf, gerade ausreichend Anpressdruck auszuiiben, um den Pfahl bei seinem Vordringen
in den Boden zu unterstiitzen, aber nicht so viel, dass Sie ihn in den Grund treiben oder bohren. Halten Sie immer
eine lotrechte Linie, damit Sie den Pfahl nicht verbiegen.

Alle Modelle mit zweistufigem Untersetzungsplanetengetriebe (PD15-PD50), die auf Verankerungsarbeiten
ausgelegt sind, miissen mit einem optionalen ECV-Energiereglerventil (patentiert) ausgestattet sein. Wahrend

des Schraubverankerungsprozesses baut sich im Pfahl/Pfeiler eine gewisse Energie auf. Beendet der Bediener die
Installationsarbeiten, weil das gewiinschte Drehmoment erreicht ist, ,schnellt* der Pfahl/Pfeiler voriibergehend zuriick oder vollfihrt
eine Drehbewegung in die Gegenrichtung, bei der Energie durch den Pfahl/Pfeiler und die Zahnrader des Getriebes in den Motor
Ubertragen wird, der so fiir einen Moment wie eine Pumpe agiert. Das ECV ist darauf ausgelegt, den Motor vor diesem Vorgang
zu schiitzen. Im Grunde greift es dazu auf das Ol zuriick und entldsst es sanft hinab in die Hydraulikleitungen. Dabei entsteht ein
leises Rauschen, an dem Sie erkennen kdnnen, dass das Ventil funktioniert. Bei Maschinen, bei denen es aufgrund von Hitze,
Kalte, dem Alter der Maschine, etc. zu einer Verringerung des Drehmoments kommen kann, droht eine gewisse Ineffizienz. Daher
empfiehlt es sich, Geréate zur Uberwachung des Drehmoments einzusetzen, um zu erfassen, welches Drehmoment und welcher
Druck auf der Installation anliegen. Mehr Gber die verschiedenen Mdglichkeiten der Drehmomentiberwachung erfahren Sie in der
Hauptgeschéaftsstelle von Digga oder bei lhrem 6rtlichen Digga Fachhandler.

HINWEIS

Es obliegt der Verantwortung des Installateurs, die Installation von Pfahlen mit dem vorgegebenen Drehmoment zu
kalkulieren, zu planen und auszufiihren. Digga tibernimmt keine Haftung oder Verantwortung fiir Folgeschéaden, die sich aus
einer fehlerhaften Installation mit einem zu hohen oder zu geringen Drehmoment an den Pfahlen ergeben.
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Optionales Extra — AUSSCHLAGKONTROLLSYSTEM (SWING CONTROL SYSTEM, SCS)

Wenn Sie ein Ausschlagkontrollsystem erworben haben, lesen Sie sich bitte die folgenden Betriebsanweisungen durch und vergewissern
Sie sich, dass keine Verstandnisprobleme vorliegen.

S0ECS T¥p2,4,6,8

SWING CONTROL SYSTEM

Bohrkopf ist arretiert.

Bohrkopf befindet In dieser Position

sich in Staustellung; nicht betreiben; die
Transportposition mit verstautem Gerat Links-Rechts- Sicherer in dieser Position Einheit wiirde Schiaden
an Kompaktlader und Bagger. Betriebsbereich. Betriebsbereich. nicht betreiben. davontragen.
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11 Betrieb

Wenn Sie eine Ryno-Kupplung erworben haben, lesen Sie sich bitte die folgenden Betriebsanweisungen durch und

vergewissern Sie sich, dass keine Verstandnisprobleme vorliegen.

Der hintere Trager hindert den Bohrerantrieb
und die Anker am Schwingen, wenn auf
unebenem Gelénde rangiert wird.

Die Antriebseinheit muss bei
Bohr-und
Pfahlverschraubungsarbeiten

frei hangen.

Die Ryno-Tragerkupplung ist
auf den Umgang mit den
Torsionslasten von

Ankern und Pfahlverschraubungen
ausgelegt.

Mit diesem Trager kann der Antrieb um bis zu 90 Grad abgewinkelt
werden, um Bohrer und Anker einfach aufnehmen zu kénnen.

Keine Pfahlinstallation Keine Pfahlinstallation
bei ganz nach oben bei ganz nach unten
geklappter Kupplung. geklappter Kupplung.

PFAHLAUFENAHME

Achten Sie wahrend der Aufnahme eines Pfahls
darauf, dass die Kupplung und der Pfahl aufeinander
ausgerichtet sind, bevor Sie mit der Einfiihrungs-
oder Hubtatigkeit beginnen. Andernfalls kann es zu

Schéaden kommen.
KUPPLUNG /
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Optionales Extra - TRAGERKUPPLUNG

Wenn Sie eine Tragerkupplung erworben haben, lesen Sie sich bitte die folgenden Betriebsanweisungen durch und
vergewissern Sie sich, dass keine Verstandnisprobleme vorliegen.

Wenn die Antriebseinheit

am Trager anliegt, kann
sie beim Rangieren auf
unebenem Geladnde
nicht schwingen.

In der korrekten
Bohrposition

ist der Trager nach
oben geneigt

und weist von der
Antriebseinheit weg.

Mit diesem Trager kann der Antrieb um bis zu
90 Grad abgewinkelt werden, um Bohrer und
Anker einfach aufnehmen zu kénnen.

Keine Pfahlinstallation Keine Pfahlinstallation
bei ganz nach oben bei ganz nach unten
geklappter Kupplung. geklappter Kupplung.
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12 Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik

Antriebe mit 2 Geschwindigkeitsstufen

Jeder mit 2 Geschwindigkeitsstufen ausgestattete Antrieb kann, je nach Kundenwunsch, als 12-Volt- oder als 24-Volt-System
geliefert werden. Es gibt zwei Mdglichkeiten, die Antriebseinheit mit Strom zu versorgen.

(i) Feste Verkabelung mit der Batterie der Maschine

Anschlussplan fiir 12-Volt-Bagger und 12-Volt-
Antriebseinheit mit 2 Geschwindigkeitsstufen

Anschlussplan fiir 24-Volt-Bagger und 24-Volt-
Antriebseinheit mit 2 Geschwindigkeitsstufen
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Pol 30 des Relais mittels 10-Amp-Sicherung mit dem Pluspol der Batterie
verbinden.

Pol 86 des Relais mit einer Ziindquelle verbinden.

Pol 85 des Relais mit Karosseriemasse oder Erdungsanschluss der Batterie
verbinden.

Pol 87 des Relais mit zweipoligem Stecker verbinden, um den Kabelbaum fiir die
zweistufige Geschwindigkeitssteuerung anzuschlieBen (dieser Anschlusspunkt
ist mit ,,Zuleitung“ gekennzeichnet).

Eine Erdung mit dem zweipoligen Stecker verbinden, um den Kabelbaum fiir die
zweistufige Geschwindigkeitssteuerung anzuschlieBen.
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Pol 30 des Relais mittels 10-Amp-Sicherung mit der Batterie
verbinden.

Pol 86 des Relais mit einer Ziindquelle verbinden.

Pol 85 des Relais mit einem Erdungspunkt oder der Erdung der
Batterie verbinden.

Pol 87 des Relais mit dem Pluspol des zweipoligen Steckers
verbinden.

Eine Erdung mit dem zweipoligen Stecker verbinden, um den
Kabelbaum fiir die zweistufige Geschwindigkeitssteuerung
anzuschliefen.

35



12 Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik

(ii) Verwendung des Zigarettenanziinderkabels

Das Stromkabel (B) TC-
000012 ist ein Bestandteil
des optionalen Plug-and-
Go-Sets fiir die zweistufige
Geschwindigkeitssteuerung
von Digga. Dieses

Set empfiehlt sich vor
allem fiir Teleskoplader,
Baggerlader und Bagger
sowie fiir Kompaktlader
(ohne Servicestecker).

Es sind 4 Sets mit 4
Kabelbaumerweiterungen
in verschiedenen Langen

. Wenn der Planetenantrieb mit
einer 24-Volt-Magnetspule
ausgestattet ist, stecken Sie den
Zigarettenanziinderstecker in die 24V-DC-
Buchse.

. Wenn der Planetenantrieb mit
einer 12-Volt-Magnetspule
ausgestattet ist, stecken Sie den
Zigarettenanziinderstecker in die 12V-DC-
Buchse.

. SchlieRen Sie niemals einen 12-Volt-
Antrieb an eine 24-Volt-Stromquelle an.

erhéltlich.
Plug-'n-Go-Sets

SCHILD BESCHREIBUNG SATZTEILENUMMER LANGE DER PASSEND FUR FOLGENDE MASCHINEN
A Zweistufige Geschwindigkeitssteuerung DES SETS KABELBAUMERWEITERUNG (EMPFOHLEN)
B 12 V-/24 V-Netzkabel DM-000037 3M BAGGER MITBIS ZU 5 T
C Kippschalter zur Fernsteuerung (OPTIONAL)
D Bodenschalter zur Fernsteuerung (OPTIONAL) DM-000034 6M BAGGER UND KOMPAKTLADER (5-8 T)
E Kabelbaumerweiterung — unterschiedliche Langen DM-000038 12M BAGGER (8-16 T)
F Kabelbaum mit 3 m — Standard bei Antrieben mit

2 Geschwindigkeitsstufen DM-000039 15 M BAGGER (MEHR ALS 18 T)

Verstellantriebe (mit Linde HMR-Hydraulikmotoren)

Der Linde HMR-Hydraulikmotor ist ein Druckregulierungsmotor mit variablem Hubraum. Ein solcher Motor benétigt keine
Stromversorgung, um die Geschwindigkeit zu verandern.

Antriebe mit einer Geschwindigkeitsstufe (Motoren der Serien EATON 2K und 6K)

Diese Motoren benétigen keine Stromversorgung.
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Anschluss des optionalen Kabelbaumsets fiir 2 Geschwindigkeitsstufen an einen Bagger, einen Teleskoplader oder
einen Baggerlader

Die Antriebseinheit ist Uber eine (im Fuhrerhaus installierte) Kabelbaumerweiterung mit der zweistufigen
Geschwindigkeitssteuerung verbunden. Dieser Kabelbaum folgt den Hydraulikschlauchen am Ausleger des Baggers. Die
Kabelbaumerweiterungen sind in einer Lange von 3 m, 6 m, 12 m und 15 m erhaltlich. Sie kdnnen mit Hilfe von Kabelbindern
an den Hydraulikleitungen des Baggers befestigt werden (siehe Abbildung auf der folgenden Seite).

Das optionale Kabelbaumset besteht aus den folgenden Teilen:
+ 1 x Kabelbaumerweiterung, je nach GroRe der Maschine in 4 verschiedenen Langen erhaltlich. Die verfligbaren
Langen sind: 3m, 6 m, 12 mund 15 m.
* 1 xzweistufige Geschwindigkeitssteuerung, Teilenummer DM-000013. Die Steuerung verfiigt Gber eine 1,5 m lange
Verkabelung mit einer vierpoligen Deutsch-Buchse.
. 1 x 12V-/24V-Netzkabel, Teilenummer TC-000012.

Die Steuerung wird mit der Kabelbaumerweiterung und die Kabelbaumerweiterung mit dem Deutsch-Stecker am
Motorkabelbaum verbunden. Der Motorkabelbaum, Teilenummer DM-000021, wird im Inneren der Haube an den Hydraulikmotor
angeschlossen (im Werk). Ungefahr 70 mm vom Deutsch-Stecker entfernt befinden sich am Kabelbaum der zweistufigen
Geschwindigkeitssteuerung zwei Leitungen mit jeweils einer zweipoligen Steckverbindung. Der Stecker ist mit dem Vermerk
LZULEITUNG 12V/24V* gekennzeichnet. Er ist der grundlegende Anschlusspunkt flir die Stromversorgung des zweistufigen
Geschwindigkeitssystems. Die zweipolige Kunststoffouchse hingegen ist mit dem Vermerk ,Fernsteuerung“ gekennzeichnet.
Hier kann optional ein Joystick-Schalter fiir die beiden Geschwindigkeitsstufen, Teilenummer DM-000026, oder ein Dip-
Schalter zur Bodenmontage, Teilenummer DM-000030, angeschlossen werden (vgl. die Abbildung auf der nachsten Seite).

Betrieb des zweistufigen Geschwindigkeitssystems
+ Die Geschwindigkeitssteuerung (im Flhrerhaus des Baggers montiert) ist auf zwei Stufen ausgelegt. So kann
der Bediener jeweils die Geschwindigkeit wahlen, die fir Bohrungen, Kernbohrungen oder das Einsetzen von
Schraubpylonen in dem gegebenen Gelande optimal geeignet ist.
* HOHE Geschwindigkeit bedeutet ein niedriges Drehmoment — NIEDRIGE Geschwindigkeit bedeutet ein hohes
Drehmoment (beachten Sie die Drehmomentibersicht firr Ihre Einheit, die Ausgangsumdrehungen pro Minute und
das entsprechende Drehmoment bei angelegtem Hydraulikdruck).
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12 Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik

Elektrischer Schaltplan fiir Antriebe mit zwei Geschwindigkeitsstufen zur Verwendung an Baggern, Teleskopladern
und Baggerladern

__ ALLE GEKAUFTEN ANTRIEBE MIT 2 ( PLUG-'N-GO-ELEKTRONIKSET )
GESCHWINDIGKEITSSTUFEN UMFASSEN
3m (10ft) Motorkabelbaum von der

(1) PLUG'N'GO-ELEKTRO-SET

DI ! et UANGE KABELBAUN PASSEND FOR WASCHINE
Antriebseinheit (DM-000021) TEILENUMMER | AUSLEGERVERLANGERUNG (VORGESCHLAGEN) .
ZIGARETTENANZUNDER
*Kabelbaum fiir Auslegerveriangerung, K: g D-000037 SMUOFT) BIS 20T BAGGER STROMKABEL 12V/24V SCH\SNC\EQL;EEEE'EES?&?;'\%
mit Zigarettenanziinder und Stromversorgung werden als DM-000034 OM (20FT) ST 20 BTBAGGER (TC-000012)
derte Sets fiir py BaggergraRen verkauft (1) DM-000038 T2m (40FT) 872U 16T BAGGER
DM-000039 16M (50FT) 18T + BAGGER

*Optionale Joystick: gen und FuBschalter sind separat
erhéltlich (2)

%
S
%ﬁ[ﬂlﬂﬂlﬂﬂlﬂﬂlﬂﬂﬂﬂlﬂﬂj — [T S

KABELBAUM FUR
500MM

AUSLEGERVERLANGERUNG
ODER

rd

KABELBAUM FUR
AUSLEGERVERLANGERUNG

\S OPTIONALE

OPTIONAL| | EXTRAS
JOYSTICK-HALTERUNG
WECHSELSCHALTER FUR LEICHTERE

MIT 2 POSITIONEN BEDIENUNG
(DM-000026) |
S

>

HYDRAULIKLEITUNGEN
FUR ANTRIEBE MIT 2
GESCHWINDIGKEITSSTUFEN

M -Hydraulikversorgung
M -Riicklauf

M -Gehauseablass
(zurick zu Hydrauikiank des Baggers)

OPTIONAL

BODENEINBAUSCHALTER

HINWEIS: Gehéuseablass nicht
erforderlich bei STD-Antrieben mit 2
Geschwindigkeitsstufen (2k-Motorserie)

High-Flow-Antriebe mit 2
Geschwindigkeitsstufen
(VIS-Motorserie) erfordern
einen Gehéuseablass

LI LTSNS
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12 Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik

Anschluss des Kabelbaums einer zweistufigen Geschwindigkeitssteuerung an einen Kompaktlader
Die Antriebseinheit ist mit der zweistufigen Geschwindigkeitssteuerung (im Fihrerhaus installiert) verbunden, wobei die
beiden folgenden Optionen mdglich sind:

»  Direkter Anschluss an den Servicestecker des Frontladers (optional achtpoliger oder vierzehnpoliger Adapter).
Bei dieser Option ist der Motorkabelbaum, Teilenummer DM-000021, je nach in der Maschine vorhandenem
Servicestecker (acht- oder vierzehnpolig) mit einem achtpoligen Adapterkabel, Teilenummer DM-000032, oder einem
vierzehnpoligen Adapterkabel mit Stecker, Teilenummer EC-000241, ausgestattet. Der vierzehnpolige Stecker muss
montiert und die Pinbelegung an die Maschine des Kunden angepasst werden.

ODER

»  Der Anschluss erfolgt Gber das Plug-'n-Go-Set, Teilenummer DM-000034, zu dem eine Fiihrerhaussteuerung, ein
Stromkabel und eine Kabelbaumerweiterung von 6 m Lange gehodren (optional).

Betrieb des zweistufigen Geschwindigkeitssystems

» Die Planetenantriebseinheit mit zwei Geschwindigkeitsstufen ist mit Hydraulikmotoren der Reihen EATON 2K, 6K
oder EATON VIS bzw. Linde ausgestattet.

*  Die (im Fihrerhaus montierte) Geschwindigkeitssteuerung kommt nur bei Antriebseinheiten mit Eaton-Motor zum
Einsatz. So kann der Bediener jeweils die Geschwindigkeit wahlen, die fir Bohrungen, Kernbohrungen oder das
Einsetzen von Schraubpylonen in dem gegebenen Gelande optimal geeignet ist.

HOHE Geschwindigkeit bedeutet ein niedriges Drehmoment — NIEDRIGE Geschwindigkeit bedeutet ein hohes
Drehmoment (beachten Sie die Drehmomentubersicht fur Ihre Einheit, die Ausgangsumdrehungen pro Minute und
das entsprechende Drehmoment bei angelegtem Hydraulikdruck).
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12 Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik

Elektrischer Schaltplan fiir PD-Antriebe mit zwei Geschwindigkeitsstufen an Kombiladern mit
Servicestecker

ALLE GEKAUFTEN ANTRIEBE MIT 2 Zur Umstellung des DM-000021-Kabelbaums

GESCHWINDIGKEITSSTUFEN UMFASSEN auf einen 14-poligen Stecker, siehe
3m (10ft) Motorkabelbaum von der Antriebseinheit Montageanleitung, Teile-Nr. PM000093
mit 2-poligem Deutsch-Stecker (DM-000021)
Sie miissen einen zuséitzlichen Kabelbaum bestellen, der auf den
Servicestecker Ihrer Maschine passt. ~Siehe Tabelle unten rechts auf der Seite . Geschwindigkeitswahl der
Antriebseinheit iber die OPTIONALER

entsprechenden Tasten am ADAPTERKABELBAUM

Joystick der Maschine
il DM-000032 UMFASST
. 2POLIGEN AUF 8-POLIGEN
ADAPTER, DER DIREKT AN DEN
MITGELIEFERTEN KABELBAUM
ANGESCHLOSSEN WIRD

HYDRAULIKLEITUNGEN
FUR ANTRIEBE MIT 2
GESCHWINDIGKEITSSTUFEN

B -Hydraulikversorgung (DM-000021)
W Ricklauf OPTIONALER
W -Kabelbaum ADAPTERKIT KABELBAUM

EC-000241 UMFASST
2-POLIGEN AUF 14-POLIGEN
ADAPTERKABELBAUM
ELEKTRONISCHER SCHALTKREISTESTER
ANLEITUNG ZUM ANSCHLUSS DES
14-POLIGEN STECKERS AN
DEN ADAPTERKABELBAUM

B -Gehauseablass

(zuriick zu Hydrauliktank des Baggers)

A HINWEIS

BEI VERWENDUNG EINES ANTRIEBS MIT 2
TUFEN, DER VON EINEM ATON

MASCHINE ADAPTERKABELBAUM ERFORDERLICH (FUR ADAPTERKABELBAUMKIT ERFORDERLICH
[VIS-HYDRAULIKMOTOR ANGETRIEBEN WIRD, MUSS DER 8-POLIGEN ANSCHLUSS AN DER MASCHINE) ~ (FUR UMSTELLUNG AUF 14-POLIGEN STECKER FUR MASCHINE)

|GEHAUSEABLASSSCHLAUCH ANGESCHLOSSEN WERDEN

ASV DM-000032 (optional) NIA
Bobcat (verwenden 14-pin) I NA [EC-000241 (optional)
INFORMATIONEN ZUM SERVICESTECKER Bobcal (verwenden 7-pin) { Wenden Sie sich bitie an kaufen Sie ein Pl . zur Uberbrockung des (OM-000034)
CCASE(Vor 09/01/01) DM-000032 (optional) N/A
. Ein Servicestecker ist ein elektrischer Stecker an der Vorderseite einiger CASE(post 09/01/01) NA EC-000241 (optional)
Kompaktlader, der dazu dient, die elektrischen Funktionen eines Anbaugeréts CASE(400 serie) NA EC-000241 (optional)
Uber den Joystick der Maschine zu steuern CAT (Vor 2014) DM-000032 (optional) NA
. Der Stecker kann je nach Marke der Maschine 7-, 8- oder 14-polig ausgelegt CAT(sore) NA EC000241 (optona)
sein. GEHL NA EC-000241 (optional)
JcB NA EC-000241 (optional)
. Die Tabelle auf der rechten Seite gibt an, welches Umbauset fiir welche John Deere "EH" NA EC-000241 (optional)
Maschine erforderlich ist. Komatsu DM-000032 (optional) NIA
Kubota N/A [EC-000241 (optional)
. Da die Maschinenhersteller unterschiedliche Polbelegungen vornehmen und Mustang 0 EC002 llopfooal)
die Bediener ihre eigenen Vorlieben haben, wie sie ihre Joysticks einsetzen New Holland NIA EC-000241 (optional)
méchten, nimmt Digga keine Vorverkabelung der Stecker vor. Takeuchi NIA [EC-000241 (optional)
Dies muss der Kunde Gbernehmen. Der Prozess ist relativ einfach, da wir die Terex DM-000032 (optional) NA
Teile und die Anleitungen fiir die Fertigstellung liefern. Voo A EC000241 (optora)
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12 Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik

Elektrischer Schaltplan fiir PD-Antriebe mit zwei Geschwindigkeitsstufen an Kombiladern ohne Servicestecker

( PLUG-'N-GO-ELEKTRONIKSET TEILENUMMER DM-000034 )

o i1k}

DIGGH

ALLE GEKAUFTEN ANTRIEBE MIT 2 GESCHWINDIGKEITSSTUFEN UMFASSEN

@ 3m (10ft) Motorkabelbaum von der Antriebseinheit mit 2-poligem Deutsch-Stecker (DM-000021) DIGGA STEUERUNG MIT 2

# Optionale mit Zi und 6 m (20ft) ZIGARETTENANZUNDER GESCHWINDIGKEITSSTUFEN
Verléingerungskabelbaum separat erhaltlich (1) STROMKABEL 12 V/24 V (TEILE-NR. DM 000013)
(TC-000012)

>~ SPEEL

# Optionale Joystick-Steuerungen und FuBschalter sind separat erhltiich (2)

6M
AUSLEGERGE
SCHIRR

(DM-000024)

ALLE 2-STUFIGEN ANTRIEBE

o 3m (10 ft) Kabelbaum mit 2-poligem Deutsch-Stecker,
der bei der Bestellung werkseitig in die Antriebseinheit
eingebaut wird

Nachbestellung Teile-Nr. (DM-000021)

(2) oprionaL
O raNA OPTIONALE
HALTERUNG EXTRAS
WECHSELSCHALTER FUR
MIT 2 POSITIONEN LEICHTERE

BEDIENUNG

HIGH-FLOW-ANTRIEBE MIT 2
GESCHWINDIGKEITSSTUFEN (VIS-MOTORSERIE)
ERFORDERN EINEN GEHAUSEABLASS

HYDRAULIKLEITUNGEN
FUR ANTRIEBE MIT 2
GESCHWINDIGKEITSSTUFEN

M -Hydraulikversorgung
M -Riicklauf
M -Kabelbaum

I -Gehéuseablass
(zurick 2u Hydrauliank des Baggers)

OPTIONAL
BODENEINBAUSCHALTER
(DM-000030)

* HINWEIS: Gehéuseablass nicht erforderlich bei A HINWEIS
0 . N . + BEI VERWENDUNG EINES ANTRIEBS MIT 2
STD-Antrieben mit 2 Geschwindigkeitsstufen GESCHWINDIGKEITSSTUFEN, DER VON EINEMATON
(2K_Motorser|e) VIS-HYDRAULIKMOTOR ANGETRIEBEN WIRD, MUSS DER

GEHAUSEABLASSSCHLAUCH ANGESCHLOSSEN WERDEN.
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12 Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik

Schematische Zeichnung zur Elektrik und Hydraulik

Im Folgenden finden Sie eine Abbildung des Motorkabelbaums, Teilenummer DM-000021 , fur Antriebseinheiten mit zwei

Geschwindigkeitsstufen.

HINWEIS

Bei Planetenantriebseinheiten mit einer Geschwindigkeitsstufe kommen keine Elektrokabelbaume oder

Geschwindigkeitssteuerungen zum Einsatz.

2-ADRIGER DRAHT MIT WELLROHR

Hirschmann-Stecker mit klarem Polycarbonat-

Gehause (mit 12 V/24 V DC LED), der an KLEMME 1(+)
das Magnetventil angeschlossen wird (in der

Haube des Antriebs). 3000MM —

STIFTLEISTEN

Gurtwek DM-000021

PINBELEGUNG Punkt 1

=5 Klemme 1-Rot(+)

3 Klemme 2-Schwarz(-)

| O TH 3( - Die Anordnung des
Anschlussblocks im Gehduse

ist GrdX.(Die Erdungsklemme
(Grd.) fallt mit X zusammen)

(Blick auf die

Unterseite des (Blick auf den Sockel des Steckers)

Anschlussblocks
des Steckers)

ANSICHT A-A

KLEMME 2(-)

BLICK AUF DIE VORDERSEITE DES
2-POLIGEN DEUTSCH-STECKERS

HINWEIS:

Beim Hirschmann-Stecker sind die beiden Punkte 1 und 2 abgeschlossen.
Klemme 1 is rot and positiv (+). Klemme 2 ist schwarz und negativ (-).
Beachten Sie die Anordnung des Klemmenleiste.

Neuer Hirschmann-Stecker, in Verwendung ab Juni 2022.
Der durchsichtige Stecker ist mit einer LED ausgestattet, die anzeigt, ob
der Strom eingeschaltet ist.
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12 Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik

Im Folgenden finden Sie den Schaltplan und eine schematische Zeichnung der Geschwindigkeitssteuerung, Teilenummer
DM-000013 , fiir Antriebseinheiten mit zwei Geschwindigkeitsstufen.

DRAHTEINGANG
BROWN
BLUE

QK2-BSL

S
Steuerung fiir 2 Geschwindigkeitsstufen

. DM-000013 - SCHALTPLAN CoRUMPESCHLALGH

DM-000013 jum |

1500MM

DT06-28
1-BLUE
2-WEISS

AUFKLEBER DE-000131 FUR DM-000013

&
QK2-ASL R

[ weiss
BROWN

DRAHTEINGANG
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12

QK2ASL

(STROMVER-
SORGUNG)

QK2BSL
(REMOTE)

Gerate mit 2 Geschwindigkeitsstufen — Elektronik
DM-000013 —Schematische Zeichnung

B

B

GEHAUSE
I ——————————————————————
I LED HOHE LED NIEDRIGE
| GESCHWINDIGKEIT GESCHWINDIGKEIT
| N \
[z | K K
112 |
| BK RD BK RD
BU WH I
|
|
WH WH |
BRN I
|
|
|
|
|
|
|
|
BRN BRN |
I
BU BU | com N/Oo
I
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13 Betrieb mit zwei Geschwindigkeitsstufen

Bedienung der Geschwindigkeitssteuerungen
Digga Geschwindigkeitssteuerung mit 2 Stufen (fiir Antriebseinheiten mit 2 Geschwindigkeitsstufen)

1. Die zweistufige Geschwindigkeitssteuerung ermdéglicht ein Arbeiten mit zwei

MEpRICE oo voreingestellten Geschwindigkeiten: hoch (HIGH SPEED) und niedrig (LOW

NDIGKEIT NDIGKEIT SPEED)

2. Sobald der zweipolige Stecker, der am Kabelbaum der Steuerung sitzt,
an eine Stromquelle angeschlossen wird, leuchtet eine der LEDs auf — je
nachdem, in welcher Position sich der Kippschalter befindet. Die LED zeigt
an, dass die Steuerung mit Strom versorgt wird.

3. Istder Kippschalter auf die niedrige Geschwindigkeit eingestellt, wird die
daneben befindliche LED aufleuchten.

4. |Ist der Kippschalter auf die hohe Geschwindigkeit eingestellt, wird die
daneben befindliche LED aufleuchten.

5. Alternativ kann die zweistufige Geschwindigkeitssteuerung auch Uber eine
Fernsteuerung mit Joystick, Teilenummer DM-000026, oder einen Dip-
Schalter zur Bodenmontage, Teilenummer DM-000030, bedient werden.

6. Zur Bestimmung der Drehgeschwindigkeit der Ausgangswelle bei hoher
und niedriger Geschwindigkeitseinstellung konsultieren Sie bitte die
Drehmomentubersicht Ihrer Antriebseinheit.

7. Sollten Sie eine Fernsteuerung mit Joystick, Teilenummer DM-000026,
oder einen Dip-Schalter zur Bodenmontage, Teilenummer DM-000030, zur
Auswahl der Geschwindigkeitsstufe verwenden, muss der Kippschalter der
zweistufigen Geschwindigkeitssteuerung standardmafig auf die niedrige
Geschwindigkeit eingestellt sein.

TEILENUMMER DM-000013
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13 Betrieb mit zwei Geschwindigkeitsstufen

Dlgga Fernsteuerungen (optlonal) ( Sollten Sie eine Fernsteuerung mit Joystick, Teilenummer DM-000026, oder )

einen Dip-Schalter zur Bodenmontage, Teilenummer DM-000030, zur Auswahl
der Geschwindigkeitsstufe verwenden, muss der Kippschalter der zweistufigen
Geschwindigkeitssteuerung auf die niedrige Geschwindigkeit eingestellt sein.

HTH

Bagger-Joystick Zur zweistufigen
Geschwindigkeitssteuerung
Teilenummer DM-000013

Kippschalter mit 2 Positionen

Teilenummer (DM-000026) Zum
Kabelbaum
Ausl
Kabelbinder am Ausleger
Anschluss an Anschluss an

Stecker (Steuerung)
mit Kennzeichnung
»Fernsteuerung*

Stecker (Steuerung)
mit Kennzeichnung
»Fernsteuerung

Bodenschalter mit 2 Positionen zur Fernsteuerung
Teilenummer DM-000030
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14 Wartung

Olwechsel
Die Getriebedlkapazitat steht auf dem Typenschild, das sich oben auf der Haube befindet.

Erster Olwechsel (Einfahren):
+  Der erste Olwechsel muss bei moderaten Betriebsbedingungen innerhalb der ersten 50 Betriebsstunden erfolgen.
AnschlieRend ist alle 500 Stunden ein Olwechsel erforderlich.
*  Wenn schwierige Betriebsbedingungen* vorliegen (d.h. extreme Temperaturen von mehr als 40 °C oder unter 0 °C
sowie Bohr-, Schraubverankerungs- oder Kernbohrungsarbeiten in hartem Gelénde), muss der erste Olwechsel nach
30 Betriebsstunden erfolgen. AnschlieRend ist alle 300 Stunden ein Olwechsel erforderlich.

PDD
- » MODERATE SCHWIERIGE
PLAN FUR DEN OLWECHSEL * (NUR
BETRIEBSBEDINGUNGEN BETRIEBSBEDINGUNGEN DIREKTANTRIEB)
M Innerhalb von 3 Monaten ODER in den Innerhalb der ersten Innerhalb des ersten
ERSTER OLWECHSEL ersten 50 Betriebsstunden 30 Betriebsstunden Jahres
AnschlieRend nach 300 Stunden
ZWEITER OLWECHSEL UND Nach 500 Stunden oder 12 Monaten | oo beng't‘i‘tft?gfan wichere | Anschiieend alle 3
FOLGENDE OLWECHSEL Nutzung 9 9 Jahre
Demontage,
Inspektion und Rekonstruktion)
GETRIEBEOL: ISO EP 320 Extreme Pressure Mineral-Getriebedl AUST/UK — PDD BIS PD50

HINWEIS

*Als schwierige/extreme Betriebsbedingungen gelten unter anderem Umgebungstemperaturen von mehr als 40 °C oder
weniger als 0 °C, Arbeiten in harten Boden, Verankerungsarbeiten und/oder ein langer andauernder und durchgehender
Betrieb. Die Getriebedlkapazitat steht auf dem Typenschild, das sich an der Planetenantriebseinheit befindet.

47



14 Wartung

Mindest- und Héchstbetriebstemperaturen fiir das Ol im Getriebe

PDD bis PD50 - ISO EP 320 (Mineralol)
120 °C

Anweisungen zur Erwarmung eines Antriebs, der bei Umgebungstemperaturen von unter 5 °C verwendet werden soll, finden

sich im Kapitel ,Betrieb“ dieses Handbuches. Lesen Sie sich diese Anweisungen bitte durch und stellen Sie sicher, dass Sie
keine Verstandnisprobleme haben.
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14 Wartung
Kontrolle des Getriebedlstands
Leider gibt es keine Mdglichkeit, den Stand des Getriebedls anhand einer schnellen visuellen Inspektion zu ermitteln. Es ist
kein Sichtfenster oder Schauglas vorhanden. Das Getriebe wird werkmaRig bis zum korrekten Fllstand befullt. Sofern nicht
eindeutige Anzeichen fiir ein Getriebeélleck vorliegen, sollte vor dem nachsten planmaRigen Olwechsel bzw. der nachsten
Inspektion kein Nachfillen erforderlich sein. Den korrekten Fullstand kénnen Sie der Abbildung im Kapitel ,Wartung*“ auf
Seite 50 entnehmen.

Ablassen des Getriebedls

Es empfiehlt sich, beim ersten Olwechsel die Dichtung an der Ausgangswelle zu ersetzen, da dieser Olwechsel im
Hinblick auf eine Verlangerung der Lebensdauer von Lagern und Zahnradern der wichtigste ist. Das wiederum liegt

daran, dass im Getriebe beim Einfahren feine metallische Verunreinigungen entstehen kénnen. Diese wandern in den
untersten Teil des Getriebes und sammeln sich an der Dichtung der Ausgangswelle, wo sie als schmirgelnd wirkende
Masse fiir den Verschleit von Dichtung und Welle sorgen. Es empfiehlt sich, die Olwechsel von einem autorisierten Digga
Servicedienstleister durchfihren zu lassen. Natirlich kann es aus verschiedenen Griinden manchmal unmdglich sein, die
Arbeiten an einen Handler zu Ubergeben — dennoch missen sie auch in einem solchen Fall durchgefiihrt werden, denn es
ist ausgesprochen wichtig, den Olwechsel nicht hinauszuzégern.

1. Stellen Sie vor Beginn der Arbeiten sicher, dass das Getriebe stabil und sicher so platziert ist, dass die Tatigkeit
risikolos durchgefiihrt werden kann. Die Antriebseinheit muss vertikal stehen und es sollte eine ausreichend grofie
Tropfplatte zum Auffangen des abgelassenen Ols vorhanden sein.

2. Prifen Sie vor dem Ablassen des Ols das Typenschild an der Einheit, um sich darlber zu informieren, welche Menge
an Ol das Getriebe benétigt. So erfahren Sie, wie viel Ol neu eingefiillt werden muss und welche EimergréRe Sie fiir
das Auffangen des Ols benétigen. Entfernen Sie den Ablassstopfen am Antriebsgehéuse. So kann ein GroRteil des
Getriebedls ablaufen (das Getriebe wird nicht komplett geleert). Im unteren Teil des Antriebsgehauses, unter dem
Stopfen, wird ein wenig Ol verbleiben.

3.  Um das restliche Ol abzulassen, legen Sie die Antriebseinheit so auf die Seite, dass das Spundloch nach unten zeigt.

4. Sobald das Ol komplett abgelassen ist, gehen Sie wie auf der néchsten Seite beschrieben vor, um es wieder aufzufiillen.

HINWEIS

Denken Sie an die Umwelt und beachten Sie die bundesstaatliche und nationale Gesetzgebung zur Entsorgung von Ol.Es
ist illegal, Ol auf Landflachen, in Regenwasserablaufen und in Wasserstraen zu verklappen oder zu entleeren. Ol muss von

professionellen Abfallentsorgern oder Recyclingspezialisten entsorgt werden.
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14 Wartung

Wechseln oder Nachfiillen von Getriebeol

(G)

+  Legen Sie die Antriebseinheit flach auf den Boden, sodass das Spundloch fiir die Olbefiillung nach oben zeigt. Lésen
Sie den Spundzapfen mit einem 8-mm-Inbusschliissel. Um das Ol abzulassen, drehen Sie den Antrieb, bis das Loch
nach unten zeigt. Lassen Sie das Ol restlos abflieRen (E).

*  Drehen Sie die Einheit, bis das Spundloch, ausgehend von einer horizontalen Position, bei 60°-70° liegt (F).

+  Befindet sich das Spundloch bei ungefahr 60°, sollte das Ol an der Basis des Spundlochgewindes stehen (G).

. Ist der Olstand zu niedrig, um das Gewinde zu erreichen, muss mehr Ol eingeflllt werden. Drehen Sie die Einheit so,
dass das Spundloch nach oben zeigt, und geben Sie weiteres Ol hinein. Wiederholen Sie die Schritte 2—4, bis Sie
den korrekten Pegel erreicht haben.

+  Beachten Sie, dass das Ol eine gewisse Zeit benétigt, um das Getriebe zu durchdringen. Geben Sie ihm ein
wenig Zeit, um sich zu setzen, wenn es das Spundloch erreicht hat. Priifen Sie den Pegel dann erneut, bis die
Durchsickerung abgeschlossen ist.

HINWEIS

Wenn nach der Durchfiihrung der tiglichen Kontrollen Ol aus Ihrer Planetenantriebseinheit austritt, wenden Sie sich an lhren
autorisierten Servicedienstleister vor Ort.
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Getriebedlvolumen - eine Geschwindigkeitsstufe

14 Wartung

Getriebedlvolumen —zwei Geschwindigkeitsstufen

BOLFASSUNGSVERMOGEN EMPFOHLENES OLFASSUNGSVERMOGEN EMPFOHLENES OLFASSUNGSVERMOGEN EME’FOHLENES
ANTRIEBSEINHEIT ey o EAE ANTRIEBSEINHEIT IN LITERN OL FUR GETRIEBE ANTRIEBSEINHEIT IN LITERN OL FUR GETRIEBE
PDD PDAHF 1,45 1SO EP320 Minerald! PDT3 055 1SO EP320
0,55 ISO EP320 Mineralél Minerall
(vor Aug. 2013) . R
PDGHF 1,45 ISO EP320 Mineralél "DTo 150 EP320
PDD 145 Mineralol
(nach Aug. 2013) 0,25 1SO EP320 Mineraldl PD8HF 1,45 1SO EP320 Mineralol
Direktantrieb PDT8 1,45 1SO EP320
PD10HF 1,45 ISO EP320 Mineralél Mineraldl
PDX 0,55 ISO EP320 Mineralél
PDT10HF 1,45 ISO EP320 Mineraldl PD18-5-VIS 2,18 1SO EP320
PDZ3 0,55 ISO EP320 Mineralél —— Minerald|
PD12 1,45 ISO EP320 Mineralél
PDX2 0,55 1SO EP320 Mineralgl PDT4HF 1.45 1SO EP320
PD15 2,85 1SO EP320 Mineraldl Mineralél
PDX3 0,55 ISO EP320 Mineralél
— PD18 2,85 1SO EP320 Mineralsl PDT6HF 145 ISO EP320
PDX1 0,55 ISO EP320 Mineraldl Mineraldl
PD3 0,55 1SO EP320 Minerals| D22 285 1SO EP320 Mineralsl PDTSHF 1,45 1SO EP320
PD4 0,55 ISO EP320 Mineralgl PD25 48 1SO EP320 Mineralol Minerald!
PD5 0,55 1SO EP320 Mineralol PD30 4,8 1SO EP320 Minerald! PD12:5-VIS 22 I?VIO EP320
ineraldl
PD6 1,45 ISO EP320 Mineralsl PD40 48 ISO EP320 Mineralél PDT12 22 1SO EP320
PD7 145 ISO EP320 Mineralol PD50 48 1SO EP320 Minerals| Mineraldl
PD8 145 1SO EP320 Mineralo| PDT18 285 180 EP320
Mineralol
PD10 1,45 ISO EP320 Mineralél PDT22 2,85 1SO EP320
Mineraldl
H I NWE I S PDT25 4,8 ISO EP320
Mineraldl
- B : " f : : B : PDT30 48 1SO EP320
Das spezifizierte ISO-EP320-Mineralgetriebedl von Digga ist speziell fiir industrielle Vinralo!
] 0] 13 . " " ~
Getriebe der Kategorie ,,Extreme Pressure* konzipiert. Die Angaben zum Olvolumen PDT40 a8 1S0 EP320
. . - . . - . Mineraldl
beziehen sich auf Schatzungen zu einem Getriebe, das zum ersten Mal befiillt wird. p— = —
Wenn Sie das Ol wechseln, wird nicht alles ablaufen; es werden immer ein paar Mineralol
Olreste im Getriebe verbleiben. Halten Sie sich an das Verfahren zur Befiillung des PD3STVIS 48 IS0 EP320

Getriebes und nutzen Sie ausschlieBlich die Ubersichten iiber das Olvolumen als

Richtschnur.
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15 Ersatzteile

Um Ersatzteile fur Ihre Planetenantriebseinheit zu beschaffen, bendétigen Sie die Seriennummer, die sich auf dem Aluminium-
Typenschild zwischen den Osen auf der Oberseite der Haube lhrer Antriebseinheit befindet. Die Seriennummer versetzt
Digga in die Lage, alle Produktions- und Serviceunterlagen zurlickzuverfolgen. Sorgen Sie dafur, dass alle Wartungs- und
Inspektionsarbeiten von einem autorisierten Digga Servicedienstleister durchgefiihrt und alle Serviceunterlagen aufbewahrt
werden. Im Folgenden finden Sie eine Liste der elektrischen Schalter, Geschwindigkeitssteuerungen und Kabelbdaume, die
fur samtliche Planetenantriebseinheiten mit 2 Geschwindigkeitsstufen erhaltlich sind. Hinsichtlich aller anderen Ersatzteile
wenden Sie sich an lhren nachstgelegenen Digga Handler oder die Hauptgeschaftsstelle von Digga.

2 Geschwindigkeitsstufen

BESCHREIBUNG

TEILENUMMER

Digga Kabelbdume fur 2 Geschwindigkeitsstufen DM-000021
Digga Geschwindigkeitssteuerung mit 2 Stufen, 12V/24V (optional) DM-000013
Digga Kippschalter mit 2 Positionen zur Fernsteuerung (optional) DM-000026
Digga Bodenschalter zur Fernsteuerung mit 2 Geschwindigkeitsstufen (optional) DM-000030
Kabelbaumerweiterung fur 2 Geschwindigkeitsstufen, 3 m (optional) DM-000025
Kabelbaumerweiterung fir 2 Geschwindigkeitsstufen, 6 m (optional) DM-000024
Kabelbaumerweiterung fiir 2 Geschwindigkeitsstufen, 12 m (optional) DM-000023
Kabelbaumerweiterung fiir 2 Geschwindigkeitsstufen, 15 m (optional) DM-000022
Stromkabel (optional) TC-000012
Adapter CAT/ASV/TEREX, 2 Pole auf 8 Pole DM-000032
Adapterset, 2 Pole auf 14 Pole EC-000241
Adapterkabelbaum, 2 Pole auf 14 Pole DM-000041
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15 Ersatzteile

Weitere Informationen zu Ersatzteilen erhalten Sie in einer der unten genannten Digga
Vertriebsniederlassungen oder bei lhrem autorisierten Digga Fachhandler vor Ort.

INTERNATIONALE VERTRIEBSBUROS VON DIGGA

ASIATISCH-PAZIFISCHER
RAUM

DIGGA
HAUPTGESCHAFTSSTELLE -
BRISBANE

4 Octal St, Yatala QLD 4207

Tel: +61 7 3807 3330

E-Mail: info@digga.com

DIGGA NEW SOUTH WALES
19 Mckay Close,

Wetherill Park, NSW 2164

Tel: 1300 2 DIGGA

E-Mail: nsw@digga.com

DIGGA VICTORIA
17-21 Babbage Dr,
Dandenong, VIC 3175
Tel: 1300 2 DIGGA
E-Mail: vic@digga.com

Web: www.digga.com

NORDAMERIKA

DIGGA NORTH AMERICA
2325 Industrial Parkway SW

Dyersville 1A 52040
Tel: + 1 563 875 7915
E-Mail: infous@digga.com

Web: www.diggausa.com

EUROPA

DIGGA EUROPE

Unit 6, Smitham Bridge Road
Hungerford Trading Estate,
Hungerford, Berkshire RG17 0QU
England, Vereinigtes Konigreich
Tel: +44 (0) 1488 688 550

E-Mail: infouk@digga.com

Web: www.diggaeurope.com

53



16 Fehlerbehebung

Antriebseinheit mit einer oder zwei Geschwindigkeitsstufen

Fehler

Mégliche Ursache

Abhilfe

Keine Drehbewegung.

Kupplung(en) mit Schnellentriegelung nicht eingerastet.

Kupplung(en) mit Schnellentriegelung Uberpriifen.

Kupplung(en) mit Schnellentriegelung defekt.

Defekte Kupplung(en) ersetzen.

Hilfsventil an der Maschine ist defekt.

Handbuch der Maschine konsultieren.

Fillstand im Hydraulikdltank ist zu niedrig.

Oltank bis zum Hachststand befiillen.

Fehler im Hydraulikmotor.

Fehler am Antriebswellenlager.

Fehler im Planetengetriebe.

Ihren DIGGA Handler* kontaktieren.

Maschinenélpumpe defekt.

Handbuch der Maschine konsultieren.

Geringer Oldurchstrom.

Maschinenspezifikationen Gberprifen.

Langsame Drehbewegung.

Antriebseinheit ist zu grofR fiir die Maschine.

Ihren DIGGA Handler* kontaktieren.

Hydrauliksystem ist zu heil3.

Vgl. Kapitel ,Hydraulik®.

Olleck an der Haube.

Leck an Schlauch/Schlauchen oder Armatur(en).

Nachziehen oder ersetzen.

Defekt des O-Rings am Motor.

Austretendes Ol
an der Antriebswelle.

Fehler in der Oldichtung.

Fehler im Hydraulikmotor.

Ihren DIGGA Handler* kontaktieren.

Kein Drehmoment.

Oldruck zu gering.

Maschinenspezifikationen Gberpriifen.

Antriebseinheit ist zu klein fiir die Maschine.

Ihren DIGGA Handler* kontaktieren.

Hydrauliksystem ist zu heil3.

Vgl. Kapitel ,Hydraulik".

Schleifen oder laute
Geréuschentwicklung.

Fehler im Getriebe.

Ihren DIGGA Handler* kontaktieren.
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Antriebseinheit mit 2 Geschwindigkeitsstufen

16 Fehlerbehebung

Fehler

Mégliche Ursache

Abhilfe

Von den 2 Geschwindigkeitsstufen
funktioniert nur die niedrige.

Steuerung wird nicht mit Strom versorgt.

Sicherstellen, dass an der Steuerung die korrekte Spannung anliegt. Es wird eine LED aufleuchten.

HINWEIS:
Die Antriebseinheiten mit 2 Geschwindigkeitsstufen kdnnen bei DIGGA werkmaRig als Konfiguration mit 12 Volt oder 24 Volt erwor-
ben werden — je nach Ausstattung des Baggers, an dem die Antriebseinheit eingesetzt werden soll.

Vergewissern, ob am Zigarettenanschlussstecker des Stromkabels (Zigarettenanziinder bzw. Zubehdrstromanschluss) die griine
LED leuchtet. Im Inneren dieses Netzsteckers befindet sich eine 10-Amp-Sicherung. Ist die Leuchte aus, kann Uberprift werden, ob
die Sicherung noch in Ordnung ist.

Planetenantrieb wird nicht mit Strom versorgt.

Uberpriifen, ob die LED im Hirschmann-Stecker auf dem Ventilblock leuchtet; er befindet sich im Inneren der Haube. Bei gegebener
Stromversorgung und nicht leuchtender LED. Kabelbaum Uberpriifen; kein Licht bedeutet, dass der Planetenantrieb nicht mit Strom
versorgt wird. Der durchsichtige Hirschmann-Stecker mit Strom-LED ist eine Neuerung aus dem Juni 2022.

Steuerung nicht an die abelbaumerweiterung
angeschlossen.

Verlangerungskabel und Kabelbaum Uberpriifen, um sicherzustellen, dass sie eingesteckt und gesichert sind.

Kabelbaumerweiterung ist nicht in den
Motorkabelbaum eingesteckt.

Verlangerungskabel und Kabelbaum berpriifen, um sicherzustellen, dass sie eingesteckt und gesichert sind.

Bagger bietet 24 V, die Antriebseinheit ist auf
12 V ausgelegt.

Das kann zu einem Durchbrennen des Magnetventils gefiihrt haben. Ihren DIGGA Handler kontaktieren.

*Antrieb nicht demontieren, um den Fehler zu suchen; jede ohne schriftliche Genehmigung und Anweisung von Digga
durchgefiihrte Demontage fihrt zum Erldschen der Garantie.
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16 Fehlerbehebung

Hydrauliksystem

Fehler Mogliche Ursache Abhilfe
Oldruck zu gering. Entlastungsventil der Maschinenspezifikation entsprechend einstellen.
Blockierte Leitung. Untersuchen und reparieren.
Bohrschnecke blockiert kontinuierlich. Anpressdruck begrenzen.

Ol uberhitzt. Antriebseinheit zu klein. Ihren Digga Handler kontaktieren.
Maschine zu klein. Antriebseinheit auf groRere Maschine setzen.
Fllstand im Hydraulikéltank ist zu niedrig. Oltank bis zum Héchststand befiillen.
Unzureichende Olmenge. Olkiihlung einsetzen.
Bohrer
Fehler Mogliche Ursache Abhilfe

Geringe Bohrgeschwindigkeit.

Abnutzung an Spirale oder Fiihrungszapfen.

Abgenutzte Teile ersetzen.

Boden zu hart.

Ihren Digga Handler kontaktieren.

Geringer Oldurchstrom.

Maschinenspezifikationen tberpriifen.

Bohrschnecke zu groR fiir die Antriebseinheit.

GroRere Antriebseinheit einsetzen.

Maschine zu klein.

Antriebseinheit auf groRere Maschine setzen.
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17 Halo-Ausrichtungssystem




Hauptfunktion

Das Halo-Ausrichtungssystem misst den Winkel des Antriebs in Relation zur lotrechten Position. Ausgehend von dieser Messung
wird in einem runden LED-Feld eine farbige Sequenz angezeigt, die der Bediener der Maschine sehen kann. Die Farbe des
LED-Feldes andert sich je nach vorliegendem Winkel des Antriebs; ist der Winkel der lotrechten Position sehr nah (maximal 1,5 °
Abweichung), erscheint das Feld komplett griin. Weicht der Antrieb von der lotrechten Linie ab (mehr als 1,5 °), andert sich die
LED-Anzeige von komplett griin tUber teilweise griin zu rot. So vermittelt sie dem Bediener, wie er den Antrieb bewegen muss, um
zur Lotrechten zurlickzukehren. Der Bediener sollte seine Maschine in die Richtung des griin leuchtenden Teils des LED-Feldes
bewegen.

Wenn der Antrieb bei einer nicht in Betrieb befindlichen Maschine frei schwingt, kann es so scheinen, als ob die LED-Anzeige
fehlerhafte Daten liefert oder beim Kippen des Antriebs an der Kupplung die ,falsche” Richtung anzeigt. Das Halo-System ergibt fur
den Bediener erst dann einen Sinn, wenn der Antrieb um das Ende der Bohrschnecke/des Pfahls schwenkt.

Inbetriebnahme

Vergewissern Sie sich, dass der Bohrerantrieb angekoppelt ist und ungefahr in der Lotrechten hangt, bevor Sie die
Stromversorgung anschlieRen. Nach dem Herstellen der Stromversorgung muss der nun mit Halo ausgestattete Bohrerantrieb

30 Sekunden lang ruhig (bewegungslos) an Ort und Stelle bleiben. In dieser Zeit kann es sein, dass sich die Leuchtanzeige
bewegt, obwohl der Antrieb seine Position nicht verandert. Nach 30 Sekunden hat Halo die Kalibrierung abgeschlossen und zeigt
nun die richtigen LED-Sequenzen an.

Stromversorgung des Halo-Systems

Das Halo-System ist hinsichtlich der Stromversorgung in unterschiedlichen Optionen erhaltlich. In der Grundversion wird es an die
12V-/24V-Betriebsstromversorgung aus der Fuhrerkabine angeschlossen (auch bekannt als Zigarettenanziinder). Diese Version
bietet keine ,Nullpunkt- oder Datenfunktion. Alternativ kann Halo auch ber eine individuelle Magnetbatterie betrieben werden. In
dieser Version ist ein Nullpunktschalter vorhanden, der fur nicht in der Lotrechten erfolgende Bohrarbeiten vorgesehen ist und die
Genauigkeit beim Einbringen von Pfahlen erhéht. Die Halo-Batterie kann lGber eine Kombination aus Halo-Verlangerungskabeln
am Ausleger oder in der Fihrerkabine mit dem System verbunden werden.

Einschrankung

Halo nutzt einen 6-Wege-Sensor, um die Ausrichtung des Antriebs zu messen. Da immer ein gewisses mechanisches Spiel
zwischen Bohrschnecke/Pfahl und dem Antrieb selbst besteht, sind dem System Grenzen gesetzt, die der Bediener kennen sollte.
Zudem sollte man sich immer vor Augen fiihren, dass das LED-Feld des Halo-Systems die Ausrichtung des Antriebs anzeigt, nicht
aber die Ausrichtung der Bohrschnecke/des Pfahls.
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Die inneren Mechanismen des Neigungsmessers reagieren auf starke Vibrationen und Ruttelbewegungen. Mit intensiven
Bemuhungen und vielen Tests ist es uns gelungen, diese Effekte bei normalem Einsatz zu minimieren. Bohrarbeiten in felsigem
oder hartem Grund jedoch verursachen (auch fur den Bediener spurbare) ,Erschitterungen® am Antrieb, die kurzzeitig zu einer
fehlerhaften Anzeige der Daten auf dem LED-Feld flihren (entsprechend einer Wasserwaage, die wahrend der Messung mit
einem Hammer geschlagen wird). Wenn der Bediener genaue Daten benétigt, um die Ausrichtung des Antriebs zu kontrollieren,
hilft es, die Drehbewegung der Bohrschnecke oder des Pfahls flr einen kleinen Moment zu unterbrechen. So kehrt das System
zu einer stabilen Anzeige zurlick. Wenn die LED-Anzeige aufgrund von Stéf3en oder Vibrationen ein fehlerhaftes Verhalten zeigt,
unterbrechen Sie die Stromversorgung oder trennen Sie das System vom Strom und schlieBen Sie es kurz darauf erneut an, um
es zurlickzusetzen.

Entfernung von Schmutz aus der LED-Aussparung

Es kann vorkommen, dass sich die ringférmige LED-Aussparung massiv mit Schmutz oder Verunreinigungen zusetzt. Diese
dirfen niemals mit Gewalteinwirkung oder scharfen Gegenstanden entfernt werden. Sollten eine Hochdruckreinigung und
normale Reinigungsverfahren keine Wirkung zeigen, nutzen Sie ein stumpfes Werkzeug, das in der Lage ist, den festen
Schmutz abzulésen. Greifen Sie unter keinen Umstanden auf einen Hammer oder ein anderes Gerat zurlick, um den LED-Ring
abzuklopfen.

Haufig gestellte Fragen

Was bedeuten die verschiedenen Farben der Anzeige?

Komplett griin: maximal 1,5 ° Abweichung von der Lotrechten

Teilweise grun, teilweise rot: mehr als 1,5 ° Abweichung von der Lotrechten; bewegen Sie die Steuerung in Richtung des griinen
Teils, um in die Lotrechte zurlickzukehren.

Wie lange hélt die Batterie?

Bei normaler Verwendung ungeféhr 8-9 Stunden. Es kdnnen Ersatzbatterien und Auflademdglichkeiten erworben werden. Bleibt
das Halo-System bei einer komplett griinen Anzeige eingeschaltet, bedingt dies eine minimal schnellere Batterieentladung. Ist die
Batteriekapazitat aufgebraucht, schalten sich die LEDs aus; die Batterie muss wieder aufgeladen werden.

Transport mit Batterie:

Die Halo-Batterie ist ebenso zu behandeln wie ein kabelloser Bohrmaschinenakku. Als tragbare, versiegelte Batterie entspricht sie
den Sicherheitsvorgaben aus IEC 62133:2012 (zweite Ausgabe). Gemal dieser Batterienorm sind Batterien fiir den Transport auf

dem Luftwege zugelassen. Allerdings hat jede Fluggesellschaft ihre ganz eigenen Regeln; es empfiehlt sich daher, dies vor der
Planung einer Flugreise zu verifizieren.
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Ersatzbatterien:

Fir lange Tage, bei denen ein Austausch im laufenden Betrieb vonnéten ist, oder wenn der Wunsch nach einer zusatzlichen
Sicherheit besteht, kdnnen bei Digga Ersatzbatterien erworben werden.

Alternative Ladegerate:

Die Verwendung eines alternativen Ladegeréats ist streng verboten und kénnte zu einem gefahrlichen Defekt des Gerats
fuhren. Verwenden Sie nur zertifizierte Halo-Ladegerate.

Kann der Antrieb auch bei feuchter Witterung verwendet werden?

Die Elektronik des Halo ist darauf ausgelegt, in allen Bohrsituationen zuverlassig zu funktionieren — auch in mit Wasser
gefullten Léchern. Beim Aufladen der Batterie empfiehlt es sich, die Anschlisse komplett abtrocknen zu lassen, bevor man
sie mit dem Ladegerat in Kontakt bringt oder wieder mit dem Halo-System verbindet, um Kontaktkorrosion zu vermeiden,
die auftreten kann, wenn kleine Mengen an Flissigkeit durch die Dichtungen eingedrungen sind. Verzichten Sie darauf, die
elektrischen Anschlisse mit einem Hilfsmittel manuell zu trocknen.

Wie prazise funktioniert Halo?

Wenn Sie mit dem Nullpunktschalter arbeiten, um dem System einen genauen Wert als Nullwert vorzugeben, liegt die
Wiederholgenauigkeit bei £ 0,25 °.

Platzierung der Batterie (fiir Kunden mit Halo-Magnetbatterie)

Im Gehause der Batterie sitzen starke Magnete, mit denen die Batterie am Trager oder am Ausleger befestigt werden kann.
Es empfiehlt sich, hierflir eine geeignete Stelle zu suchen, an der sie nicht im Weg ist. Vibrationen und eine regelmafige
Verwendung kénnen dazu flihren, dass die Batterie verrutscht. Daher sollte sie mdglichst so platziert werden, dass sie

an einer Kante aufliegt, um den Bewegungsradius zu verringern. Alternativ kann der Bediener die Batterie auch mit
Kabelbindern befestigen. Dies jedoch erschwert das Aufladen.

Im Optimalfall wird die Batterie so an der Maschine befestigt, dass das Netzkabel bei normaler Verwendung nicht gequetscht
werden kann. Die Batterie und das Halo-System sind vor Kurzschliissen geschiitzt, aber die Netzkabel kénnen nicht
repariert werden. Im Falle einer Beschadigung ist ein Austausch erforderlich. Auch wenn die Kabel robust gestaltet sind, ist
es keine gute Idee, die Batterie an irgendeiner Stelle am Kabel herabhangen zu lassen. Sollte sich die Batterie wahrend des
Betriebs vom Ausleger oder Trager I6sen, unterbrechen Sie die Arbeit sofort und bringen Sie die Batterie an einer anderen
Stelle an oder befestigen Sie sie mit Kabelbindern, um zu verhindern, dass sie sich erneut Iost.
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Nullpunktschalter (fiir Kunden mit Halo-Magnetbatterie)

Die Batterie ist mit einer Nullpunktfunktion ausgestattet, die die Neigungserkennung an einem bestimmten Wert auf Null setzt.
Das kann hilfreich sein, wenn in einem von der Lotrechten abweichenden Winkel gearbeitet wird, wie beispielsweise beim
Einsetzten geneigter Pfeiler. Zudem ermdglicht das System ein genaueres Arbeiten. Auf der HALO LED-Ringanzeige erscheinen
Farbsequenzen, die dem Bediener Aufschluss tGber den Nullpunktmodus geben. Driicken Sie den Schalter, um den Nullpunktmodus
zu aktivieren. Die Halo-LEDs werden daraufhin fir einen Moment blau aufleuchten. Arbeitet das System im Nullpunktmodus,
erscheint der mittlere Teil des LED-Feldes konstant blau. Um den Nullpunktmodus auszuschalten, driicken Sie den Schalter
erneut. Die LEDs werden nun fir einen Moment weil} aufleuchten. Zeigt sich der mittlere Teil des LED-Feldes konstant in Weil3,
ist das System deaktiviert. Weicht die Neigung um mehr als 30 ° von der Lotrechten ab, ist es nicht mehr empfehlenswert, den
entsprechenden Wert im Halo-System als Nullpunkt einzustellen. Der Nullpunktschalter ist ein Schalter, der ohne mechanische
Bewegung funktioniert. Das sorgt fir eine bessere Langlebigkeit und Zuverlassigkeit. Es ist dementsprechend kein Hinweis auf
einen Defekt, wenn am Schalter keine wahrnehmbare Bewegung feststellbar ist. Um den Schalter zu aktivieren, Uben Sie einen
starken Druck auf seine Oberflache aus und behalten Sie die farbliche Veranderung der LEDs im Blick.

Wechseln der Batterie

Die Batterie sollte nach jedem Einsatz bzw. bei unregelmagiger Nutzung mindestens alle 3 Monate nachgeladen werden. Bei
dieser Art von Lithiumbatterie wirkt es sich positiv auf die Lebensdauer aus, wenn sie nach oder vor jeder Verwendung geladen
wird. Achten Sie darauf, dass die Batterie niemals am Ladekabel hdngen gelassen wird — dies kdnnte im Laufe der Zeit zu einem
Versagen fuhren. Das Ladegerat kann nur in Innenraumen und an kihlen, trockenen Orten ohne direkte Sonneneinstrahlung
verwendet werden (&hnlich den Stellen, an denen Sie Ihr Mobiltelefon laden wiirden). Vor der ersten Nutzung sollte die Batterie
vollgeladen werden. Den bewahrten Verfahren aus der Praxis folgend werden Batterien mit einem Ladestand von 30 % verschickt.

Bewaéhrte Verfahren

Lassen Sie den Antrieb 30 Sekunden lang ruhig (bewegungslos) hangen, nachdem Sie das Halo-System an die Stromversorgung
angeschlossen haben, damit es eine Erstkalibrierung vornehmen kann. Wird dieser Vorgang unterbrochen, ist die Kalibrierung
moglicherweise nicht vollstandig abgeschlossen.

Ist das HALO-System nicht in Verwendung, wie etwa beim Transport oder bei der Lagerung, sollte das gelbe Zuleitungskabel in der

Haube verstaut werden, um es vor Schaden durch moégliches Einquetschen zu bewahren. Vergewissern Sie sich, dass das Kabel
mit der Haube oder den Schlauchen verbunden ist, bevor Sie es in die Haube legen, damit es nicht auer Reichweite rutschen kann.
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LISTE DER KOMPONENTEN

DD

REF HALO-BESTANDTEIL MENGE

HAUBE MIT 1
HALO-LEUCHTENRING

HALO-HAUBENKASTEN

3 M KABEL
ZIGARETTENANZUNDERSTECKER
ZULEITUNGSKABEL

HINWEISE ZU INSPEKTION UND DEMONTAGE

Wenn Sie einen Teil des Halo-Systems demontieren, stellen Sie bitte sicher, dass alle Teile wieder in der richtigen
Reihenfolge und Ausrichtung montiert werden, um Probleme zu verhindern. Achten Sie beim Absenken der Haube auf den
Antrieb darauf, dass keine Kabel gequetscht werden. Nach Abschluss der erneuten Montage sollten Sie sich vergewissern,
dass keine Kabel aus der Haube hangen, die gequetscht werden kénnten. Das Stromkabel muss im Inneren der Haube
400-500 mm Spiel haben, damit es nicht am Anschluss des Haubenkastens zieht. Achten Sie darauf, das Spiel des
Stromkabels in der Haube mit Kabelbindern zu sichern, indem Sie das Kabel fest an einen der Hydraulikschlauche binden
(mit dem entsprechenden Spiel im Inneren der Haube). AnschlieRend sollte das Stromkabel wieder in die schwarze
Schlauchspirale gelegt werden, um es vor Schaden zu schitzen, die ihm im Zuge der Benutzung drohen koénnten.

moo|w| >

62



FEHLERBEHEBUNG BEIM HALO-SYSTEM

Referenz | Festgestelltes | Mdgliche Ursache Schritte zur Fehlerbehebung
Problem

1 Halo-Anzeige | Bohrumfeld Wenn Sie in hartem oder felsigem Boden bohren, kann die Neigungsanzeige falsche
flackert Angaben machen oder sich ungewdhnlich verhalten. Der Neigungssensor ist empfindlich.

Bohrarbeiten in hartem oder felsigem Geléande kénnen das Halo-System beeintrachtigen —
s0, wie es eine Wasserwaage beeintrachtigt, wenn Sie mit dem Hammer darauf schlagen.
Sollten die Anzeigewerte bei entsprechender Anwendung unbrauchbar sein, kann der
Bediener den Antrieb stoppen, um Uber das nun in Ruhe befindliche Halo-System ein
valides Ergebnis zu erhalten, oder Halo abkoppeln, solange der Boden die Messungen
erschwert.

2 Halo-System | Bohrumfeld Wenn der Halo-Sensor bei rauem Gelande mit fehlerhaften Daten tberschwemmt wird,
reagiert nicht kann es sein, dass das Instrument, das die Neigung ermittelt, eine Fehlermeldung ausgibt.
mehr Ein Neustart des Halo-Systems hebt den Fehlerstatus auf.

3 Halo zeigt Der Nullpunktmodus ist | Im normalen Bohrmodus leuchtet die Mitte des LED-Feldes weil3, wahrend die griine und
fehlerhafte aktiv (bei Einsatz der rote Einfarbung die Positionierung wiedergibt. Ist die Mitte blau, wurde der Nullpunktmodus
Messwerte Halo-Batterie) aktiviert. Um zum normalen Bohrmodus zurtickzukehren, driicken Sie entweder erneut den

Nullpunktschalter (woraufhin die LEDs fiir einen Moment weif} blinken) oder schalten Sie
Halo aus und wieder ein, indem Sie die Batterie abkoppeln.

4 Halo zeigt Erstkalibrierung nicht Vergewissern Sie sich, dass der Bohrerantrieb angeschlossen ist und ungefahr in der
fehlerhafte vollstandig Lotrechten hangt, bevor Sie die Batterie anschlieRen. Nach dem Anschlieen der Batterie
Messwerte abgeschlossen muss der nun mit Halo ausgestattete Antrieb 30 Sekunden lang bewegungslos an Ort und

Stelle bleiben. In dieser Zeit kann es sein, dass sich die Leuchtanzeige bewegt, obwohl
der Antrieb seine Position nicht verandert. Nach 30 Sekunden hat Halo die Kalibrierung
abgeschlossen und zeigt nun die richtigen LED-Sequenzen an.

5 Halo schaltet | Fehler in der Uberpriifen Sie, ob am Fiihrerhauskabel (12-V-Zigarettenanziinderstecker) das rote Licht
sich nicht ein | 12-V-Stromversorgung | leuchtet. Leuchtet es nicht, kénnte die 12-V-Buchse defekt sein.

6 Halo schaltet | Beschadigung am Uberpriifen Sie, ob an den exponierten Kabeln Schaden zu sehen sind. Schaden an

sich nicht ein

Verlangerungskabel

Kabeln kdnnten zu Unterbrechungen fiihren und einen Austausch erforderlich machen.
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FEHLERBEHEBUNG BEIM HALO-SYSTEM

Referenz Festgestelltes Mégliche Schritte zur Fehlerbehebung
Problem Ursache
7 Halo schaltet Beschadigtes Das Zuleitungskabel mit dem gelben Ende verbindet den Halo-Haubenkasten mit
sich nicht ein Zuleitungskabel | dem Kabelsystem auf3erhalb der Haube. Ist dieses Kabel beschadigt, muss es
(gelbes Ende) ersetzt werden. Bei der Installation des neuen Kabels ist es erforderlich, die Haube
zu entfernen, weshalb die Arbeit von einem qualifizierten Digga Servicetechniker
durchzufiihren ist.
8 Halo schaltet Beschadigte Sind der Halo-Haubenkasten oder der LED-Ring beschadigt oder ausgefallen,
sich nicht ein oder ausgefal- muissen sie ersetzt werden. Wenden Sie sich dazu bitte an den Digga Service.
lene Halo-
Komponente
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18 Anmerkungen: Bedienungsanleitung
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Garantieerklarung

PD & Antriebseinheiten — Bohrarbeiten

Motor — Bis zu 3 Jahre Garantie bei Einhaltung der vorgegebenen Wartungsintervalle und durchgefiihrter Inspektion des Herstellers.
Getriebe — Bis zu 5 Jahre Garantie bei Einhaltung der vorgegebenen Wartungsintervalle und Inspektion des Herstellers.
PD-Antriebseinheiten — Verankerungsarbeiten PD4HF — PF50 mit ECV (Rauschfunktion

Motor — Bis zu 2 Jahre Garantie bei Einhaltung der vorgegebenen Wartungsintervalle und durchgefiihrter Inspektion des Herstellers.
Getriebe — Bis zu 3 Jahre Garantie bei durchgefiihrter Inspektion des Herstellers.

PD-Antriebseinheiten — Verankerungsarbeiten mit bis zu 16.000 Nm ohne ECV (Rauschfunktion

Motor — Bis zu 1 Jahre Garantie bei Einhaltung der vorgegebenen Wartungsintervalle und Inspektion des Herstellers.
Getriebe — Bis zu 2 Jahre Garantie bei Einhaltung der vorgegebenen Wartungsintervalle und Inspektion des Herstellers.
PD-Antriebseinheiten — Verankerungsarbeiten mit mehr als 16.000 Nm ohne ECV (Rauschfunktion)

Motor — keine Garantie.

Getriebe — keine Garantie.

Digga garantiert fiir einen Zeitraum von zwoélf (12) Monaten, beginnend am Tag des urspriinglichen Kaufs, dass alle neuen Produkte frei
von Material- und Bearbeitungsfehlern sind, die bei normaler Verwendung und Wartung und einer dem vorgesehenen Anwendungszweck
entsprechenden Nutzung zu einem Defekt fiihren kénnten. Im Falle eines Defekts (mit Ausnahme von Kabeln, Werkzeugen mit Bodenkontakt,
wie Ritzeln, Grabkette, Lagern, Zahnen, Stampf- und Abbruchkdpfen, Schneiden, Vorbohrern, Bohrschneckenspiralen, Bohrkdpfen). Sollte
Digga nach einer Untersuchung zu dem Schluss kommen, dass der Defekt Fehlern im Material und/oder der Verarbeitung geschuldet war,
werden nur die entsprechenden Teile repariert oder ersetzt. Digga kann verlangen, dass das/die defekte(n) Produkt(e) auf Kosten des
Kunden zu Inspektionszwecken an eine Niederlassung des Unternehmens oder einen von Digga genannten Ort geschickt werden. Die
Garantie verfallt, wenn das Produkt oder ein Teil des Produkts auf eine nicht ausdriicklich von Digga genehmigte Weise modifiziert oder
repariert wurde oder wenn geschlossene Bauteile vor der Riucksendung gedffnet wurden. Als geschlossene Bauteile gelten unter anderem:
Getriebe, Hydraulikpumpen, Motoren, Zylinder und Aktuatoren. Fur alle Waren, die im Rahmen der Garantie oder einer Reparatur vom
Kunden an Digga zurlickgesandt werden, gilt, dass der Kunde samtliche Transportkosten im Voraus entrichten muss. Jegliche Anspruche,
die im Rahmen dieser Garantie erfolgen, mussen innerhalb von flinfzehn (15) Tagen nach dem Zeitpunkt geltend gemacht werden, an
dem der Kaufer Kenntnis von den Umstanden erhalt, auf die sich die Anspriiche stitzen. Werden Anspriche nicht schriftlich geltend
gemacht oder gehen sie nach Ablauf des oben genannten Zeitfensters bei Digga ein, gilt dies als Verzicht auf den betreffenden Anspruch.
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Garantieerklarung (Fortsetzung)

Bei Beschadigungen oder Ausféllen aufgrund von Missbrauch oder Vernachlassigung auf Seiten des Bedieners
verfallt die Garantie.

Diese Garantie steht an Stelle aller anderen ausdriicklichen oder impliziten Garantien und es besteht keinerlei Garantie der
Marktgangigkeit oder Eignung fur einen bestimmten Zweck. Digga haftet in keinem Fall fur Folgeschaden oder besondere
Schadensersatzanspruche. Die Haftung des Unternehmens Digga fiir jedwede Verluste und Schaden, die dem Kaufer aus
welchem Grund auch immer entstehen, einschlieBlich im Falle von Fahrlassigkeit auf Seiten von Digga, dirfen, ungeachtet
dessen, ob die entsprechenden Defekte feststellbar oder latent sind, in keinem Fall den Kaufpreis der betreffenden Produkte
Uberschreiten, fur die Verluste oder Schaden geltend gemacht werden, oder, nach Ermessen von Digga, die Reparatur oder
den Austausch defekter oder beschadigter Produkte.

Wenn festgestellt wird, dass der erste und die folgenden Olwechsel nicht innerhalb der genannten Fristen
durchgefiihrt wurden, und dies wahrend des Garantiezeitraums zu einem vorzeitigen Defekt am Getriebe fiihrt,
bedingt dies den Verfall der Garantie.
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